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LandStar7.3.0 概述

本章节介绍：

 软件简介

 软件界面

 软件安装
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软件简介

LandStar7.3.0 是华测公司最新研发的一款安卓版测量软件，它充分利用安

卓平台稳定、开放的优势，以简单、易于使用为目标，创新性加入 5种常用工作

模式，一键即可完成 RTK 设置；同时配备强大的图形编辑引擎，并首次在常规测

量软件中添加了对图层、代码等属性的编辑和绘制，在野外即可自动成图；充分

优化的数据库结构，支持 8万点以上的海量数据管理和百兆超大底图；还结合强

大的云服务功能，让数据的分享、备份更简单。

软件独有特点

1、3 秒搞定 RTK：自带电台、网络工作模板，一键切换；

2、导航式放样：箭头实时指向目标方向，找点更简单；

3、底图放样：支持 CAD\ArcGIS 格式导入，图上选点\线直接放样；

4、自动成图：外业测点自动成图，防止漏测；支持多种地物同时测量，直

接显示周长、面积，成果支持导出 CAD\ArcGIS\谷歌等格式；

5、自定义图层显示：

支持底图按图层显示；

支持点名称/代码/高程单独显示；

支持点线面的字段、颜色、大小、样式的自定义；

支持分类型/图层显示地物；

支持按点名/高程区间来筛选显示点；

6、校正防火墙：点校正成果误差过大自动提醒，防止校正错误；

7、全功能道路测量：支持涵洞放样，无缝兼容纬地、海地软件；

8、掌上教程：永远处于右上角的帮助文档，对当前使用功能进行向导式指

导；

9、免费云服务：多台设备数据、参数、设置共享，并协助搭建私有云平台；

10、专家在线：华测技术专家实时在线。

软件界面

LandStar7.3.0 软件主界面分为 4个页面：【项目】【测量】【配置】【工具】。
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启动界面：在安卓设备上，首次安装运行本软件，会直接进入主界面，依次

滑动进入下一页。

 状态栏

【 】：接收机电池的电量。

【 】：设备信息，点击可查看当前设备的详细信息。

【 】：N/A,A 表示接收卫星的总数;N表示有效解算的卫星数。

【 】：单点状态，点击该标志可以查看 DOP 信息及位置信息。

【 】：浮动状态，点击该标志可以查看 DOP 信息及位置信息。

【 】：固定状态，点击该标志可以查看 DOP 信息及位置信息。

【精度】：H:平面精度；V:高程精度；RMS:相对中误差。

【 】：点击此处可快速进入帮助中心查看当前操作。
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1、设备信息

点击“状态栏” ，可以查看当前设备的详细信息。如下图所示：

详细内容请参照章节 2.5

2、星空图

点击“状态栏” 可以打开星空图显示界面，点击星空图界面“列表”可以

查看当前卫星信息。点击卫星信息列表界面“星空图”可以返回星空图界面。
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星空图：显示当前星空图各卫星的参考位置信息。不同颜色代表不同卫星系

统，同时在星空图下方用双向柱状图显示 L1、L2 信噪比。

柱状图颜色代表不同信噪比范围：

信噪比≤20 显示绿色；

20＜信噪比≤40 显示蓝色；

卫星信息列表：点击“列表”进入卫星信息列表，显示当前搜到的各卫星编

号、卫星系统、L1\L2\L5 信噪比、高度角、方位角、锁定情况等信息。

卫星号：

星座 卫星号范围

GPS 1-32

SBAS 120-138

GLONASS 38-61

BDS 161-190

3、精度

包括位置信息，精度和 DOPs 值信息。
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位置：解算状态（单点、浮动或固定）；当前位置 WGS84 坐标；GPS 时间；差

分延迟。

精度：H，V，RMS。

DOPs：表示当前卫星搜索状态的空间精度因子，包含 PDOP、HDOP、VDOP、TDOP

和 GDOP 五个值。

点击【 】，当前 WGS84 坐标转换成 WGSXYZ、本地 BLH、本地 XYZ，坐

标值可相互转换。

 标题栏

可以显示当前打开项目的项目名称和打开程序所在的项目。

 菜单栏

包含的各个功能模块，如项目模块、测量模块、工具模块、配置模块等。

软件安装

将软件（LandStar7.3.0.apk）以及帮助（LandstarHelp.apk）拷贝至安卓

设备上，触屏点击程序开始安装，程序安装成功，在桌面上出现 LandStar7.3.0

程序以及 LandStar7.3.0.Help 图标，打开软件可查看帮助文档。
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一、项目

本章节介绍：

 工程管理

 坐标系参数

 导入

 导出

 其他导出

 底图管理

 点管理

 线管理

 地物管理

 华测云

 代码管理



项目

8

1.1 工程管理

在新建工程或打开历史工程时，如果出现“是否将当前工程代码集覆盖设为

系统初始代码集”提示时，点击确定即可（该提示是指要关闭的工程中代码是否

重新替换默认的“模板”这个代码集）

快速操作说明：

输入工程名、作者，日期会默认为当前手簿时间，时区（UTC+08:00）为北

京时间。

【套用工程】：使用和选择工程一样的坐标系参数（包括坐标系、投影、基

准转换、平面校正、高程拟合）—此功能主要是为了避免同一个测区多次做点校

正。

注意：套用工程后不用也不能再选择坐标系。

【坐标系】：如果是使用新的坐标系，选择此功能；要选择坐标系、输入中

央子午线等参数。

【代码集】：选用一个自己设置好的代码集，方便测量时直接选择代码。如

果对代码没有要求选择默认的“模板”即可。

详细说明：

在主界面【项目】页点击【工程管理】进入工程管理界面，对工程进行管理。

1.1.1 新建

无论何种作业模式下工作，都必须首先新建一个工程对数据进行管理，点击

【新建】，弹出新建工程对话框，如下图所示。

在“工程名”中输入工程名称；“作者”中输入操作员的姓名；“日期”默认

是当地时间；“时区”是指当地时间和 GPS 时间相差的时区，可以在下拉列表中

选择-12 时区到+14 时区。
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 套用工程

选中套用工程后，会弹出一个历史工程列表，可选中其中一个工程点击【确

定】，即可完成套用工程， 套用工程的目的是为了套用工程中的坐标系及转换参

数，这样在多个工地来回作业时，参数选取变得更加简单直观。操作如下：

第一天有任务 A，做过点校正，第二天新建任务时想继续使用这个校正参数，

在工程管理输入新建工程名称，选中“套用工程”选择“A”即可完成新建

任务并套用参数功能。

注：新建任务若不套用工程，默认无转换参数。套用工程，只套用工程参数,

该参数是加密的，只有登录之后才可以查看。

 坐标系

选中坐标系后，会弹出坐标系管理界面，选择工程所需的坐标系和对应的椭

球名称，点击“接受”即可。如下图所示：
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【登录】：用户登录，点击 输入用户名，密码，用户名为 admin，初始

密码为 123456；登陆之后才可以查看基准转换或平面校正下的参数，软件默认是

已登录。

【另存为】：点击另存为之后，会提示此坐标系参数将保存的路径。

【接收】：点击接受按钮之后，将返回新建工程界面，此时说明坐标系已选

好。

【添加】如果常用列表下没有可选的椭球，点此按钮进行添加。

【删除】点此按钮，可删除常用列表下的某一坐标系。

【接受】点击接受按钮之后，将返回坐标系管理界面，此时说明椭球已选好。

 代码集

选中代码集之后，会弹出代码集界面，如下图所示：

①

②



LandStar7.3.0 软件使用说明书

11

【新建】如果常用列表下没有要选择的代码，可以选择新建代码。

【编辑】对当前新建的代码进行编辑。

【删除】删除当前代码。

【设为默认】可选中需要的代码集，设为默认模板，默认模板标记显示为***。

【导入】此处可以通过导入的方式导入其他代码。

【接受】完成代码集的选择之后将返回上一界面，此时说明已完成代码集的

选择和新建。

1.点击新建，输入代码集名称后，会弹出创建代码集界面，如下图所示。

如果选择 CASS 格式，

在地图和点测量中，

将会出现 CASS中的地

物
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1）新建分组

点击 ，进入新建分组界面。点击新建，进行分组创建，输入分组名称，

点击添加 ，完成分组新建，如下图所示。

2）新建代码
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点击 ，进入创建代码界面，输入代码名称，选择代码分组，代码类型

包括：点状地物、面状地物、线状地物，选择代码的颜色、样式，可添加代码字

段，点击确定，即可完成代码的新建，如下图所示。

完成坐标系和代码集的选择或新建之后，点击确定，即完成了工程的新建。

1.1.2 删除

LandStar7.3.0 中无法删除已打开的工程，对正在操作的工程文件有保护和

删除提醒机制“无法删除当前打开工程”。

删除未打开的工程文件，会弹出一个对话框“删除工程后将不可恢复，确定

删除？”，选择删除，则删除该工程文件；选择取消，不删除该工程文件。

确定
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1.1.3 打开

若想继续某一项作业，可以打开之前的工程，选中工程点击“打开”即可。

想打开另一个工程时同样在【工程管理】界面选中想要打开的工程，点击“打开”

即可。

1.1.4 上传或下载

点击【上传或下载】，进入华测云服务，上传或下载工程文件，默认 IP、端

口为华测公司的云服务 IP（IP：cloud.huacenav.com，端口：7070)，用户如果

需要使用可登陆华测云服务系统网址 http://cloud.huacenav.com:9000 即可进

入登录界面，点击登录界面中【新用户】注册新用户，也可找销售人员协助申请

账号密码，点击登陆可完成上传或下载。

http://cloud.huacenav.com
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1.2 坐标系参数

1.2.1 坐标系参数设置

坐标系参数中包含：椭球、投影、基准转换、平面校正、高程拟合。
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坐标系名称是定义所需坐标系统名称，建议使用项目名作为坐标系统名。

【椭球】：包括椭球名称、半长轴、扁率倒数等。半长轴和扁率倒数无需设

置，为默认值即可，但此处的参数是可以编辑的。

坐标系名称是定义所需坐标系统名称，建议使用项目名作为坐标系统名。

【投影模型】：内置了各国常用的投影方法，包括高斯投影、横轴墨卡托、

UTM 投影等。并显示各投影模型的参数。通常需要更改的只有中央子午线，它是

指项目平面投影的中央子午线，若自定义坐标系，则输入该测区的平均经度，经

度误差一般要求小于 30 分。

【基准转换】：表示两个坐标系转换所采用的数学模型。基准转换模型（包

括无参数、三参数、7参数）。用户如果有当地的七参数可直接输入则不需点校正。

七参数转换：至少需要三个已知点（已知点可以是国家坐标系下的坐标，或

者与 WGS84 坐标系之间存在较小旋转坐标系下的坐标，最好有三个以上的已知点，

可以检查已知点的正确性）。此方法解算模型严谨，因此要求已知点的坐标精度

高，一般在大范围作业时使用。当已知点精度不高时，不推荐使用七参数。

三参数转换：至少一个已知点（已知点可以是国家坐标系下的坐标，或者与

WGS84 坐标系之间存在较小旋转坐标系下的坐标，最好两个以上的已知点，可以

检查已知点的正确性），小范围使用，精度由作业范围决定，且随作业距离增加
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而降低。

【加常数】：为了转换过后的坐标保持为正数所加的常数，东向加常数一般

默认为 500000 米，可根据需要填写。

【投影面高】：若工程有要求则按工程所给数值填写。

【平面校正】：经过点校正并应用后，校正参数会在坐标系参数界面显示出

来,用户登录成功后可查看，平面校正目前支持 TGO 方法。

【高程拟合】：高程拟合目前支持四种算法：固定差、平面拟合、曲面拟合

和 TGO 方法，默认选择固定差。

 固定差：即平移，至少一个起算点；

 平面拟合：指对应于多个水准点处的高程异常，生成一个最佳的拟合平面，

当此平面平行于水平面时，平面拟合等同于固定差改正，该拟合方法至少要

求三个起算点；

 曲面拟合：指对应于多个水准点处的高程异常，生成一个最佳的拟合抛物面。

曲面拟合对起算数据的要求比较高。如果拟合程度太差，可能造成工作区域

中的高程改正数发散，该拟合至少要求五个起算点。

 TGO 方法：天宝 TGO 软件的高程转换模型，包括五个参数：北原点、东原点、

北斜坡、东斜坡、高差常量。

【大地水准面模型】如勾选大地水准面模型，点击选择，选择大地水准面模

型文件。目前软件支持*.ggf 格式的大地水准面模型文件。
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建立大地水准面模型校正和CORS接收校正信息的关系，优先CORS校正信息。

使用 CORS 校正信息时，如果有 1023 或 1024 的消息，大地水准面模型不可

选。

不适用 CORS 校正信息时，或使用 CORS 校正信息，但没有 1023 或 1024 的消

息，则大地水准面模型可选。

1.2.2 坐标系参数分享

1.生成坐标系参数二维码

已有坐标新参数的工程，点击右下角图标 ，选择“生成二维码”，即可通

过生成的二维码将坐标参数进行分享。具体操作见下图：
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2.分享坐标系参数

点击新建工程添加新坐标系，点击右下角图标 ，选择“扫描二维码”，

然后扫描二维码即可应用其坐标系参数，扫描后提示“扫描二维码成功”表示已

成功接收到坐标系参数，点击“保存”坐标系参数应用成功。具体见下图：
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1.3 导入

若输入大量已知点到手簿，浪费时间且易出错。点击主界面 【导入】可把

已知数据根据导入要求编辑成指定格式，复制到手簿存储的某一路径或手簿存储

卡里。

【坐标系统】可选择平面、经纬度及 ins 直线。

【文件类型】多种类型的文件格式，能满足大部分客户需求，用户也可自定

义文件格式，点击【编辑】，删除默认的格式，设置自定义格式进行导入。
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【路径】选择到数据文件所存的路径选择导入的数据文件。选择

需要导入的文件后，点击【导入】。
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1.4 导出

导出点的作用为把点坐标导出为需要的格式，坐标类型支持平面及经纬度两

种。

点击主界面【导出】，软件会把需要导出的点导出在手簿内存中的某一路径

下，可通过同步软件将文件复制到电脑上。

【导出点类型】用户可选择导出点类型包括输入点，测量点，基站点，计算

点四种。

【时间】可通过设定起始时间和截止时间选择要到导出的点。

【坐标系统】可选择平面或经纬度。

【文件类型】txt，csv 类型的文件格式，多种固定排列格式可选，能满足大

部分客户需求，用户也可自定义文件格式。

【路径】选择文件导出路径，点击【导出】。
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1.5 其他导出

1.6 底图导入

底图导入主要是将需要的底图通过导入至软件中，目前支持 dxf、shp、sit

电力中间格式

导出成果

测量报告导出

成果
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三种格式。导入后可显示、选择底图中的点或线放样等。

手簿与电脑同步连接，将需要导入的底图复制到手簿的根目录下或其他目

录，点击【底图导入】，选择文件，点击导入。

控制不同图层是否显示，在【测量】-【地图】-【设置】-【显示】下。

默认格式为.dxf 格式

1.7 点管理

点管理用来统一管理各种类型的坐标点，点管理中可查看输入点和测量点以

及待放样点的坐标。

点管理包含了删除，详情，添加，查询，回收站，坐标类型，批量操作等多

项内容。

1.7.1 添加

点击【 】来创建点。创建点时包括如下属性：名称，代码，坐标系统

（包括：本地 NEH，本地 BLH，本地 XYZ，WGS BLH，WGS XYZ 坐标），角色（包括：

普通点，控制点），输入要创建的点坐标，其中代码项为非必填项。

注意：如果键入的点有带号，添加点之后就会提示“投影错误”，可以在【项

目】-【坐标参数】-【投影】下的“东向加常数”前加上带号。
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新建的任务修改没问题，打开的任务再修改提示“投影失败”是因为里面已

经输入过不带带号的坐标（Y 是 6 位），这个时候再修改就会失败，因为一个任务

中不应该出现有的有带号有的没带号。

例如：x =3263245m，y=21534357m，21 是带号，横轴墨卡托投影下的东向加

常数为 500000，加上带号为：21500000。

设置好以上值，点击【 】，一个点坐标即可建好。

1.7.2 查询

点击【 】，查询条件可以通过点的名称，代码，数据来源、时间等任

意一个条件来查询。

 名称：可以通过名称进行完全匹配筛选。

 代码：可以通过代码准确筛选。

 数据来源：通过数据来源进行精确查询，数据来源包括：测量、计算、

输入、导入、图选。

 解状态：可以通过解状态进行精确查找，解状态包括：未知，基站设

置成功、基站设置不成功、搜星、单点、CORS 差分、固定等。

 基站：在点管理中具有差分模式下自动生成的基站坐标后，该查询目
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标会显示，并在基站下拉框中显示基站名。

 时间：可以通过设置起始时间和结束时间来精确查询。

点击【 】，完成点的查询任务。

1.7.3 删除

点击【 】选择【删除】。

选中要删除的点，点击图标【删除】，会弹出一个对话框：是否删除所选数

据？选择是，删除该条记录；选择否，不删除该条记录。

没有选中点时，点击【删除】图标按钮时，会弹出一个提示：请先选择数据。
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1.7.4 详情

选中点，点击【详情】可以查看选中点的详细信息（或双击该点也可以查询

详细信息），除灰色区域表示的属性值外，其余属性值都是可编辑的。基站的点

细节中可以查看基站的初始化时间参数；自定义导出、Raw 文件、HTML 报告可以

到处导出基站的初始化时间参数。
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1.7.5 回收站

回收站是用来存放已删除点的记录，无删除点时，会提示“未发现记录”，

有删除点时，能查看点的细节，查询，恢复功能等。

 详情：查询已删除点的坐标的细节信息。

 查询：查询已删除点的信息，未删除的点查询不到。

 恢复点：恢复已删除点的坐标信息。

 批量操作：批量清除回收站中所选中的点。

 坐标库：点击之后返回坐标库界面。

 坐标类型：此处可设置回收站中点的坐标类型，包括：WGS BLH、WGS XYZ、

本地 BLH、本地 XYZ、本地 NEH。



LandStar7.3.0 软件使用说明书

29

1.7.6 坐标类型

可设置点管理器中点的坐标类型，包括：WGS BLH、WGS XYZ、本地 BLH、本

地 XYZ、本地 NEH。
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1.7.7 批量操作

点击批量操作，可以对点管理中的点批量删除，可多选，也可单选。

1.8 线管理

1.8.1 添加

点击【 】来创建线，创建线时包括属性：线型（包括：直线、折线、

圆、圆弧），方式：两点式，名称，起点，终点，起点里程。

方式：一点+方位角+距离，名称，起点，方位角，距离。

1.创建圆时

方法一：圆心+半径，名称，圆心（库选坐标），半径

方法二：三点式，起点，中间点，终点（库选坐标）

2.创建圆弧时

方法一：两点式，名称，起点，终点（库选坐标），半径，起点里程，偏转：

左、右（单选）

方法二：一点+方位角+距离，名称，起点（库选坐标），半径，起点里程，

长度，偏转：左、右（单选），起点方位角。

方法三：三点式，名称，起点，中间点，终点（库选坐标）。
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设置完以上值，点击【 】，一条线即可建好。

1.8.2 删除

选中线时，点击【删除】按钮图标时，会弹出一个对话框“是否删除所选数

据？”，选择是，删除该条记录；选择否，不删除该条记录。
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在没有选中线时，点击【删除】按钮时，会弹出一个提示：请先选择数据。

1.8.3 详情

选中线，点击【详情】可以查看选中线的详细信息（或双击选中的线查询该

线详细信息），除灰色区域表示的属性值外，其余属性值都是可编辑的。

选中新建的线
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1.8.4 查询

查询线的条件可以通过线的名称,起点，终点，等字段进行查询。

 起点：可以通过线的起点进行完全匹配查询。

 名称：可以通过线名称进行完全匹配查询。

 终点：可以通过线的终点进行完全匹配查询。

 长度：可以通过线的长度（输入起始值和终点值）进行完全匹配查询。

1.9 地物管理

点击【地物管理】，可以查看当前任务下所测的点地物、线地物、面地物，

双击地物可在图形界面看到所测地物图形，并可查看地物详细信息、查询、删除

地物。
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1.10 华测云

华测云登陆信息：

IP：cloud.huacenav.com

端口：7070

用户名、密码可在电脑端登陆 http://cloud.huacenav.com/申请。详细操作

见《华测云服务使用说明书》。

LS7.2“华测云”服务器的登录界面，主要功能有：

1、上传、下载任务、坐标系、工作模式等

2、可以上传位置，按时间或按距离

3、坐标系、工作模式下载时可以选择对象

4、代码集里支持上传、下载

http://cloud.huacenav.com
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1.11 代码集

代码集的主要作用是精细管理不同作业环境的代码，例如水利测量、道路测

量所需要的代码基本不同，如果全部放到一个代码集中外业选取不便，这时候就

适合建立两个不同的代码集，分别来存储代码，不同作业环境选择相对应的代码

集。

代码集里也值支持在华测云服务上传、下载代码。

新建代码集：

【分组】：包括点、线、面，一个分组下可建多个代码，一个代码一个图层，

相同代码下测量的地物都存在同一个图层中。点击分组按钮后可新建、删除、编

辑图层。

【新建】、【编辑】、【删除】、【导入】是指在当前分组下对代码进行的操作。

其中导入是指导入其他代码集中的代码，可对多个代码进行合并。新建代码选择

的样式、颜色、大小等，在“图形作业”界面下选择相应的代码测量，生成的图

形将根据设置的内容生效。
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编辑【当前工程代码】可以查看当前使用的代码。可以新建、编辑或删除某

一代码。也可以导入某一个代码集中代码。 是指默认“模板”代码，也可通

过“设为默认”，自行将所需代码集设为默认模板。
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二、配置

本章节介绍：

 连接

 工作模式

 WIFI 设置

 NMEA 输出

 设备信息

 界面定制

 关于
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2.1 连接

用于手簿连接接收机和外设设备。

LandStar7.3.0 如果是安装在安卓手机上，安装软件之后会提示安装 GNSS

sever 软件，根据提示安装，sever 软件有连接仪器的功能，但不建议用这个软

件连接设备，尽量在 LandStar7.3.0 软件进行设备的连接。

详细步骤：

1.选择厂商：厂商可选择华测、通用。

2.选择设备类型：设备类型包括 GNSSRTK、智能 RTK、本地、外设。

如果设备类型选择本地，设备型号包括：安卓设备、LT300、LT300C、LT30C、

LT40。

如果设备类型选择外设，可以连接其他厂家的可以输出 NMEA 0183（ GPGGA、

GPGSA、GPRMC、GPGSV）格式的任何设备，以及 X360、X360H、X360T、XONE。

3.选择连接方式：可选择的连接方式为本地连接、蓝牙连接、演示模式、WiFi。

 WiFi 连接

使用 WiFi 连接方式时，设备类型必须选择智能 RTK，点击连接热点后面的列

表 ，进入 WLAN 界面，点击扫描找到当前所要连接的接收机 SN 号，输入 WiFi

密码，点击连接，连接成功会有提示，待连接完成之后返回进入连接界面。
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 蓝牙连接

使用蓝牙连接方式时，设备类型都支持，点击目标蓝牙后面的列表 ，进入

蓝牙设备界面，选择管理蓝牙，点击搜索设备，找到当前所要连接的接收机 SN

号，选择配对，配对成功之后返回进入连接界面点击连接，连接成功或失败都有

相关提示信息。

 本地连接

选择本地方式时，可从手簿自带的 GPS 功能获取位置信息，从而实现定位功

能。

 演示模式

不连接任何接收机，只进行简单的功能查看和演示。

4.选择天线类型：点击列表，打开天线类型列表框，选择相应的天线类型，

点击详情查看某一天线类型的具体参数，也可自定义进行添加、编辑、和删除某

一天线。天线类型中增加 i50/X5/T3/E91/M7/M3 天线类型参数。

下次自动连接：选择“是”，下次打开软件自动连接当前连接的仪器。

5.点击【连接】,连接成功或失败都有相关提示信息，并显示当前设备 S/N

号、连接类型。

【断开】：断开与当前接收机的连接。
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2.2 工作模式

工作模式主界面显示的是设备的配置集，里面涵盖了对接收机设备工作模式

的各项设置。

大多数情况下，我们使用默认的工作模式即可满足日常使用。

进入【工作模式界面】，可以创建工作模式，选择之前新建好的工作模式。

点击【新建 】进入工作模式创建界面，如下：

模式列表中包含常用的工作

模式，如果列表中有需要的

工作模式，则不需要新建，

否则需要重新新建工作模

式。

新建：新建工作模式

删除：删除常用模式列表下选

中的某一种工作模式

上传：将工作模式上传至云服

务器。

下载：登陆云服务器下载工作

模式

批量操作：对常用列表下的工

作模式进行批量操作

预览：可查看选中工作模式的

详细信息
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【是否开启 RTK】选择“是”开启 RTK 模式，否则关闭。

【工作方式】设置接收机当前的工作状态，可设置为：自启动移动站、自启

动基准站、手动启动基准站。

【数据链】设置接收当前的工作方式，可选择电台、网络、手簿网络。
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2.2.1 手动启动基准站(网络模式)

1）工作方式:选择手动启动基准站；

2）工作模式:选择基站内置网络+外挂电台；

3）差分格式:包含 CMR/CMR+/RTCM2.X/RTCM3.X/RTCM3.2(三星)/SCMR（三星）、

Auto，选择一种即可；

4）通讯协议：选择 APIS；

5）IP地址、端口：选择华测常用的四个服务器，IP 或域名及端口如下：

211 服务器 IP：211.144.120.97 端口：9901-9920

101 服务器 IP：101.251.112.206 端口：9901-9920

apis1 服务器域名：apis1.huace.cn：9901-9920（不区分大小写）

apis2 服务器域名：apis2.huace.cn：9901-9920（不区分大小写）

6）APN：点击 ，输入 APN 接入点和服务商号码，常用 APN 为“CMNET”或

3gnet，服务商号码为为“*99***1#”；

7）波特率：包含 9600、38400、19200 等，使用华测仪器时波特率选择 9600；

8）高度截止角：接收机锁定卫星区域边缘与水平线的夹角，一般设置值为
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13 度，但可以根据卫星的分布状态和接收机的作业区域更改。

9）点击保存，软件会弹出“请给新模式命名！”的提示，输入名称，如：手

动启动基准站-网络模式。命名完成后点击确定，软件会提示“模式创建成功”，

点击确定。

10）此时刚刚新建的模式会出现在常用模式列表下，选择该模式，点击接受，

软件会弹出输入已知点坐标，可以选择手动输入已知点的坐标（或从列表中选取）

或通过获取当前位置来启动基准站。

手动输入若选择“是”，此时可以手动输入已知点坐标、点名、格式、天线

高度等，也可以从列表中选取提前键入好的坐标。

手动输入如选择“否”，此时只有通过获取当前位置来启动已知点。

11）点击接受，软件会提示“接收此模式成功！”确定。完成手动启动基准

站网络模式下的设置。
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2.2.2 自启动移动站(网络模式)

1）工作方式：选择自启动移动站

2）数据发送方式：选择网络

3）通讯协议：选择 APIS

4）IP地址、端口：输入华测常用服务器中的任意一个，如 101.251.112.206：

9902。

5）APN：点击 ，输入 APN 接入点和服务商号码，常用 APN 为“CMNET”或

3gnet，服务商号码为为“*99***1#”

6）基站 ID：输入移动站绑定的基准站 S/N 号。

7）安全模式：包括正常模式和可靠模式。

8）电离层模型：包括免打扰，正常和打扰。

9）提示基站变化：选择“是”，基站有变化时，软件会有变化提示，选择“否”，

则没有提示。

10）数据转发：选择“是”，弹出对话框可选择通过蓝牙、串口、wifi 和内

置电台的方式转发数据。通过串口转发，支持的波特率有 38400、9600、115200、

19200。
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11）点击保存，软件会弹出“请给新模式命名！”的提示，此时输入名称，

如：自启动移动站-网络模式。命名完成之后点击确定，软件会提示“模式创建

成功”，点击确定。

12）此时刚刚新建的模式会出现在常用模式列表下，选择该模式，点击接受，软

件会提示“是否接受此模式？”，点击确定，软件提示“接受此模式成功！”，点

击确定，即完成自启动移动站网络模式下的设置。



配置

46

2.2.3.自启动基准站(外挂电台模式)

1）工作方式：选择自启动基准站；

2）数据链：选择外挂电台，此处也可以选择内置网络+外挂电台（选此数据

链可完成网络和外挂电台的任意切换）；

3）差分格式：差分格式:包含 CMR/CMR+/RTCM2.X/RTCM3.X/RTCM3.2(三

星)/SCMR（三星），选择一种即可；

4）波特率：包含 9600、38400、19200 等，使用华测仪器时波特率选择 9600；

5）高度截止角：接收机锁定卫星区域边缘与水平线的夹角，一般设置值为

13 度，但可以根据卫星的分布状态和接收机的作业区域更改；

6）点击保存，软件会弹出“请给模式命名！”的提示，此时输入名称，如：

自启动基准站-外挂电台模式。命名完成之后点击确定，软件会提示“模式创建

成功”，点击确定。

7）此时刚刚新建的模式会出现在常用模式列表下，选择该模式，点击接收，
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软件会提示“是否接受此模式？”，点击确定，软件提示“接受此模式成功！”，

点击确定，即完成自启动基准站-外挂电台模式下的设置。

注意：在外挂电台作业模式下时，基准站参数设置完成之后，使用电台面板

开关键打开电台，使用信道切换键和功率切换键对功率和频率进行相应设置。

2.2.4.自启动移动站(电台模式)
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1）工作方式：选择自启动移动站。

2）数据发送方式：电台。

3）电台协议：可选择华测协议（使用华测电台时选择此协议），TT450S 协议，

透明传输协议，Southtadio，ZHDradio，CHC 352。

电台协议选择中海达、南方协议后下方出现对应协议的信道列表。

注意：主机固件是 6期以后的才支持南方协议。主机型号为 E91 时才支持

中海达协议。
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4）信道：支持 0-99 信道，1-99 信道为对应接收机频率范围的固定频率值，

0信道可以自由设定对应接收机频率范围的符合步长设置的频率值。

信道检测功能：点击信道旁边的图标即可进行信道检测，目前只支持 1-9

信道的检测。具体见下图：

检测结果分为三种：

①优：当前信道质量好，建议使用该信道。
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②良：当前信道质量一般，不建议使用该信道。

③差：当前信道质量差，不能使用该信道。

检测信道结果为优，则可以放心使用。

注意：信道检测功能只支持部分 i80/X10/T8/M7/i70/X9/T7/M6 主机且主机

固件是 6期以上，当版本过低时，超过一定时间提示可能不支持信道检测。

5）当前频率：显示接收机电台目前发射的频率，此处需注意移动站的工作

频率或信道与基站电台的发射频率或信道一致。

6）高度截止角：接收机锁定卫星区域边缘与水平线的夹角，一般设置值为

13 度，但可以根据卫星的分布状态和接收机的作业区域更改。

7）PDOP 限值：Position Dilution of Precision，位置精度因子，归因于

卫星的几何分布，天空中卫星分布程度越好，定位精度越高（数值越小精度越高），

一般默认值为 6。

8）安全模式：包括正常模式和可靠模式。

9）电离层模型：包括免打扰，正常和打扰。

10）提示基站变化：选择“是”基站有变化时，软件会有变化提示，选择“否”，

则没有提示。

11）点击保存，软件会弹出“请给新模式命名！”的提示，此时输入名称，

如：自启动移动站-电台模式。命名完成之后点击确定，软件会提示“模式创建

成功”，点击确定。

12）此时刚刚新建的模式会出现在常用模式列表下，选择该模式，点击接受，

软件会提示“是否接受此模式？”，点击确定，软件提示“接受此模式成功！”，

点击确定，即完成自启动移动站-电台模式下的设置。
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2.4.5.自启动移动站(CORS 模式)

如果是 CORS 模式，需要从当地 CORS 系统管理部门获取 IP 地址、端口号、

源列表、用户名和密码等信息。

1）工作方式：选择自启动移动站。
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2）数据发送方式：选择网络。

3）通讯协议：选择 CORS。

4）IP地址、端口：根据所使用的 CORS 决定。

5）APN：CMNET（若使用 CORS 专卡，需自行设置）点击设置，可自行设置，

服务商号码*99***1#（若电信模块专用机型为#77）。

6）源列表：根据所使用的 CORS 决定,点击获取，也可手动输入。

7）用户名、密码：注意：根据所使用的 CORS 决定，密码不会“显示”，目

的是起到密码保护的功能。

保存密码：如果选择“是”下次登录时不用再次输入。

开机自动登录：如果选择“是”，打开手簿、接收机开机将自动登陆。

使用 VRS：如果打勾，就有 VRS 效果。

高度截止角：默认 13 度，可根据情况修改。

【PDOP 值】：Position Dilution of Precision，位置精度因子，归因于卫

星的几何分布，天空中卫星分布程度越好，定位精度越高（数值越小精度越高）。

一般默认值为 6。

【RTK 频率】：包括 1HZ、2HZ、5HZ、1S、5S,根据作业情况选择输出的频率。

【安全模式】：包括正常模式和可靠模式。

【数据转发】：打开，移动站连接 CORS，同时将接收到的 CORS 差分数据通过

内置电台、蓝牙串口、`WiFi 转发，周边其他移动站通过电台模块或其他方式接

收，达到固定解。

8）点击保存，软件会弹出“请给新模式命名！”的提示，此时输入名称，如：

CORS 模式。命名完成之后点击确定，软件会提示“模式创建成功”，点击确定。

9）此时刚刚新建的模式会出现在常用模式列表下，选择该模式，点击 ，

软件会提示“是否接受此模式？”，点击确定，软件提示“接受此模式成功！”，

点击确定，即完成 CORS 模式下的设置。

注意：新建 CORS 工作模式时，如果 CORS 中心没播发转换参数，1021-1027

的开关不要打开，打开之后在测量的过程中就会出现下图提示。



LandStar7.3.0 软件使用说明书

53

点击 或【配置】-【设备信息】可以查看接收机当前的工作模式。

2.3 静态设置

2.3.1 智能 RTK 设置

智能 RTK（包括：i80、X10、T8、M6、i70、X9 等）静态设置如下：
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【数据自动记录】选择“是”开启静态，否则关闭静态。

【存储格式】华测自定义格式 HCN 及 RINEX 可选。

【数据自动记录】，选择“是”重启接收机搜星正常后自动记录静态；选择

“否”，重启接收机后结束静态记录。

【记录时段】默认 1440 分，可自定义修改。

【采样间隔】（即静态数据采样间隔）：5Hz/2Hz/1Hz/2S/5S/15S 等：按设定

时间记录静态。

【高度截止角】屏蔽遮挡物所设定的高度角低于此视角的卫星不予跟踪，默

认 10。

【天线高】可选择斜高、相位中心和垂高。

垂高：测量到仪器外壳底部，使用对中杆时选择，高度为对中杆高度；

斜高：测量到仪器静态测量刻度处，一般是架设在脚架上时使用；

【RINEX 存储】可存储 Rinex 格式的数据，选择要存储的 Rinex 格式版本，

目前支持 2.11 和 3.02 版本；

【压缩 RINEX 数据】RINEX 数据量过大，开启之后会自动压缩。就是把数据

进行压缩，减少文件存储的占用的空间。
如果我们设置静态使用此版本的测地通软件设置，把“压缩 RINEX 数据”打

开，则记录的静态数据为压缩格式的。如下图：
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记录的上图中记录的*.16D 文件就是压缩的静态数据文件，如果需要转换成

标准的 RINEX 格式的静态数据文件，则需要通过工具进行转换。工具就是一个

*.exe 文件，如图：

我们只需要将*.16D 文件拖到转换软件里 ，就能将格式转成标准的

RINEX 格式的文件。

测试的压缩文件，转换前的静态数据大小约为 1.65M，转换后的大小约为

7.07M，所以压缩效果还是很明显的。但是需要注意的是，我们这个软件一次只

能转换一个静态数据文件，需要测量大量静态数据文件的谨慎勾选“压缩 RINEX

数据”选项。比较适合只需要采集少量静态数据文件同时采集时间较长，仪器剩

余较少的情况。

设置完成之后点击设置，软件会提示“设置成功！”接收机开始记录静态数

据。

2.3.2 GNSSRTK 设置

GNSSRTK 静态设置如下：

【启动记录静态】选择“是”开启静态，否则关闭静态。

【数据自动记录】，选择“是”重启接收机搜星正常后自动记录静态；选择

“否”，重启接收机后结束静态记录。

【记录时段】默认 12 小时分，可自定义修改。

【采样间隔】（即静态数据采样间隔）：5Hz/2Hz/1Hz/2S/5S/15S 等：按设定

时间记录静态。
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【站点名称】默认仪器 SN 号，可自定义修改。

【高度截止角】屏蔽遮挡物所设定的高度角低于此视角的卫星不予跟踪，默

认 10。

【天线高】可选择斜高、相位中心和垂高。

垂高：测量到仪器外壳底部，使用对中杆时选择，高度为对中杆高度；

斜高：测量到仪器静态测量刻度处，一般是架设在脚架上时使用；

完成以上参数设置之后点击【设置】，仪器开始记录静态数据。

2.4 NFC/WiFi 设置

NFC，又称近距离无线通信，是一种短距离的高频无线通信技术，允许电子

设备之间进行非接触式点对点数据传输（在十厘米内）交换数据。

此处 NFC 具有三大功能：①WiFi、蓝牙连接；②修改 WiFi 密码。软件启动

功能。

1、开启 NFC 功能

以 HCE320 安卓手簿 NFC 功能的使用方法来做详细的说明

点击【设置】-【更多...】，然后再打开 NFC 就可以成功开启，这个功能在

有些手机中是默认开启的。
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2、连接接收机

开启 NFC 功能后，将手簿背部 NFC 功能区靠至接收机 NFC 标识轻轻触碰，这

个时候系统会自动打开手簿蓝牙或者 wifi 开始连接，连接成功会有声音提示且

会自动打开 LandStar7.3.0 软件。

如果手簿是第一次通过蓝牙/WiFi 连接接收机，则需要输入蓝牙/WiFi 密码

进行配对进行手动连接，之后再启动不需要重新输入。连接方式默认为上一次手

簿与主机的连接方式。

注意初次连接需设置要打开的软件，关闭其他后台运行软件，此处设置为打

开 LandStar7.3.0 软件。
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3、修改 WiFi 密码

打开 NFC/WiFi，可以修改当前设备的 WiFi 密码，按以下提示进行操作。
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2.5 NMEA 输出

此功能为设置主机输出 NMEA0183 给测试仪器等其他外接设备使用。GNSS RTK

可选择蓝牙、串口两种方式，智能 RTK 可使用蓝牙、串口、WIFI 三种方式。更改

了设置后需要点击设置，并建议再刷新以检查是否设置成功

在蓝牙、串口或 WIFI 方式中设置了输出类型，如果也需要设置到其他输出

方式中，可在当前设置中复制，然后在另外的方式中粘贴，以避免重复操作。

连接华测测试仪时，设置串口输出 1Hz 的 GPGGA 信息，波特率选择 9600。
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【波特率】4800、9600、19200、38400、57600、115200

【输出数据格式】GPGGA\GPGSV\GPGST\GPGAL\GPGLL

【输出数据频率】5S\10S\1Hz\2Hz\5Hz\10Hz\20Hz\50Hz

【输出方 式】蓝牙输出、串口输出、WIFI 输出、下次开机输出置。

输出方法：蓝牙\串口（既可以通过蓝牙输出，同时通过串口输出 0183 数据）；

蓝牙（只能通过蓝牙输出 0183 数据）；串口（只能通过串口输出 0183 数据）WIFI

输出（只能通过 WIFI 输出 0183 数据）,WIFI 输出选项中，端口为 1212。

点击设置将向主机发送指令，使其按照设置的波特率、频率输出方式以 0183

格式发送所选的数据。

2.6 设备信息

当手簿与接收机连接后，可读出接收机的信息，如接收机类型、序列号、注

册码使用期限、工作模式、数据链名称等。如果连接上接收机后提示请注册软件，

在此读出设备 SN 号。

 注册

点击 ，会弹出接收机注册码输入框，输入码需要联系上海华测导航技

术股份有限公司或者代理商获取。

注意：不需要输入注册码之间的“—”。
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 修改

点击 ，会弹出“所有模式列表框”可以修改接收机的工作模式。

 刷新

点击刷新，重新获取设备信息。

 复位

点击复位，复位接收机主板，可以选择复位接收机方式：重新搜星、清除星

历。
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 断开内置网络

点击断开内置网络，则断开当前工作模式，如果要更改当前的接收机工作模

式，选择修改，重新新建或者选择已有的工作模式，然后点击接受，返回至设备

信息界面，点击刷新，此时会重新获取工作模式，如果是 APIS，则会显示：APIS

登陆成功。
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 固件升级

支持对智能接收机的固件进行升级，点击更多--固件升级，进入

固件升级界面，选择升级文件（提前将升级文件拷贝至手簿的某一路

径中），点击确认，稍等 5 分钟左右，即可成功升级接收机的固件。
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2.7 界面定制

界面定制的功能主要是确定程序中显示的界面，如果打勾，此项将出现在程

序界面中，若不打勾，此项不会在程序界面中显示。最右侧的声音选择，点击声

音选择可以设置软件中的提示音，支持声音提示、语音提示，软件中目前提供的

语音提示有：得到固定解后提醒、得到浮动解后提醒、PDOP 值大于 6 时提醒，尝

试测量操作时提醒、卫星不足四颗，尝试测量测量时精度不满足设置值时提醒、

接收机电量低于 20%时提醒，可选要不要再提醒、收到新基站坐标时提醒、CORS

登陆成功时提示、CORS 掉线时提示、存点成功时提醒、移动站收到基站差分数据

时提醒、基站设置成功后提醒、当前位置超过测量边界时提醒。

2.8 关于

如果软件未注册，注册相关事宜请联系设备销售人员。

“技术支持”二维码为华测技术支持微社区，微信扫一扫可进入。对 LandStar

7.2 软件有问题或需求反馈，可在社区中发布文章，技术人员将及时作出回复。

“华测公众号”二维码为华测公司公众号，关注后可获取华测公司最新产品、

技术等动态，欢迎也建议您关注！
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三、测量

本章节介绍：

 地图

 点测量

 道路测量

 电力勘测

 点校正

 基站平移

 点放样

 线放样
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3.1 图形作业

图形作业的主要功能是：

①带底图作业，能看见图形，可以将底图全部显示。

②在测量的过程中点、线、面会以不同的颜色或样式显示出来（点线面的颜

色主要是根据新建代码时选取的颜色，新建代码可参照【工程管理】-【新建代

码】）。

③在测量的过程中可以选择点、线、面的代码（点测量界面中只可以选择点

代码）

④Cass 地物功能可以在此界面实现，在图形作业界面中可以选中某些地物，

包括自己测的、键入的还有底图中的地物，在此界面可以选择放样这些地物。

⑤测量地物（包括点、线、面、）时，如果当前地物没有一次性测完，而去

测量其他地物时，软件会自动挂起当前未完成的地物。可同时测量多个地物，点

击下三角符号，可查看当前未完成的任务和正在进行的任务。

⑥百度地图功能，点击设置-显示-百度地图设置，可选择地图类型，离线下

载当地地图。

3.1.1 设置

1.图形作业界面
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【测量方法】：目前支持：地形点、控制点、快速点、连续点、偏心点、补

偿点（倾斜测量下使用）。

【观测时间（秒）】：地形点的观测时间默认为 5；控制点默认的观时间为 10；

快速点的观时间默认为 1，可手动修改。

【水平精度、垂直精度】：可手动修改。如：地形点默认水平值：0.0300 米，

默认垂直值为：0.0400 米；快速点默认水平值：0.1000 米，默认垂直值为：0.2000

米。

【偏移限差】：默认 0.10 米，可以修改。

【倾斜限差】：默认 0.020 米，可以修改。范围：0.001 米——1 米。

【名称步进】：默认为 1，也可自定义设置。

【轨迹文件】：勾选保存轨迹之后，弹出选择框可选择是按照时间还是距离，

时间单位为秒，距离单位为米，最小输入值均为 1。命名轨迹的名称，并选择轨

迹的保存路径，保存轨迹的格式为 KML，KML 直接生成到工程项目目录，原来的

csv 文件也保存经纬度坐标。

【差分延时（秒）】：默认为 5，也可自定义设置。

【差分延时】：默认不勾选，勾选差分延时后，在状态栏显示差分延时。

【自动测量】默认不勾选，需要进行自动测量模式时需要勾选。

【倾斜警告】：测量过程中使接收机倾斜，会给出“检测到过度倾斜”提示，
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选择“放弃”或“停止”，正常模式与连续测量会直接停止掉当前的测量，自动

测量会停止当前点的测量，进入等待状态；“继续”则继续测量。

【固定解】：勾选固定解则在固定解状态下才可以正常测量；如果要在浮动

解或单点状态下测量，请取消固定解的勾选。

【使用点名前缀】：放样时如果需要设置点名前缀，此处需要打勾。

【显示气泡】：勾选显示气泡，在点放样界面出现气泡，一般在使用带有自

动测量功能的仪器时会勾选。

【偏心测量】：勾选偏心测量之后，点击测量时软件会提示输入偏心测量的

参数（平距、垂距、方位）。

【用里程作为点名】:勾选此项，将以里程作为点名。

【5S 自动居中】：勾选此项，不用点居中图标，就会实时跟着测图。

【测点报告】：勾选此项，测点之后会弹出均值结果页面，可查看均值大小

如下图所示。

【快捷代码】：

如图：【测量】-【设置】，选中快速代码，测量界面即会出现快速代码
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【使用字段】：如图【测量】-【设置】，选中使用字段，确保代码集该代码

的字段已勾选，测量完成后，显示该测量地物的字段信息。

【保存轨迹】：选择了保存轨迹时，弹出选择框让客户选择是按照时间还是

距离，时间单位为秒，距离单位为米，最小输入值均为 1。 保存轨迹的格式为

KML，KML 直接生成到工程项目目录，原来的 csv 文件也保存经纬度坐标。

通过上下滑动切

换代码类型
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a) 【按时间】：输入时间、文件名称，则会按所输入的时间间隔记录轨迹。

（注：输入时间不能小于 1）。

b) 【按距离】：输入距离、文件名称，则会按所输入的距离间隔记录轨迹。

（注：输入距离不能小于 1）。

2.显示界面

显示界面中可以设置主界面中需要显示的信息、以及设置百度地图。
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【百度地图设置】：可选择地图类型，离线下载当地地图。百度地图让用户

能够更直观地在百度地图上查看当前位置或要搜索的某个点所在的位置。

【名称、代码、高程】，选择其中一项之后，图形作业主界面将会以此方式

显示点的信息。选择高程，测量某一点之后，该点的高程显示在主界面。

【显示-点类型】打勾，就可以选择在显示区显示的点类型，例如，当我们

测量了大量的地形点、控制点和快速点，我们只要求显示地形点，不显示控制点

和快速点，这样在显示-点类型中只对地形点打勾，测量显示区就只显示地形点，

不显示 控制点和地形点。

【图层显示区】此处的图层是来自新建代码中的图层，包括点图层、线图层、

面图层，可在此设置是否显示，以避免图层过多，不方便查看,也可以删除导入

的底图。
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【高级显示】：点击 ，就可以通过更高一级的筛选，来确定显示区显示

的内容，可通过单个点、多个点，高程进行筛选，如下图：

3、气泡界面

气泡界面主要是征对带有自动测量和倾斜传感器的仪器使用。如下图：
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气泡校正：点击该按钮软件会提示当前接收机偏移信息，偏移角度小于限

定值时，可以点击【确定】，开始校正电子气泡（尽量在室外操作，建议准备一

个水准基座，将其对中整平、仪器搜到卫星，这样校正的效果比较好）。

注意：气泡校正时仪器需保证气泡居中，校正过程中仪器一定不能晃动。
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罗盘校正:点击下图左下角罗盘图标 并选择“是”出现如下图界面（尽

量在室外操作）。

a、选择此环境良好的地方进行校准，（周围除了地磁场之外尽量不要有其它

磁场干扰）一般校准磁传感器的时候周围不要有大型建筑物、行驶中的汽车、高

压线、铁塔、处于通话中的移动电话等物体。如果实在无法避免上述情况，请在

校准磁传感器的时候选择尽量远离上述物体。

b、测量人员双手水平的拿着仪器，同时前面板正对拿仪器者，使仪器沿

着 X轴顺时针旋转 360 度，再逆时针旋转 360 度，尽量保持逆时针（顺时针）选

择 360 度时间控制在 2秒内。此时测量人员也同时原地旋转，测量人员的原地旋

转速度大约 12 度/S(测量人员保证 30 秒左右旋转 360 度)，在整个校准周期内，

测量人员尽量完成上述全套动作 2-3 次。

c、磁场校准完毕后，此时测地通校准界面显示当前磁质量 M。

气泡、罗盘校正之后，选中【测量选项】，在【测量选项】里设置相关参数。

补偿点测量

完成上述操作后进入点测量界面，点击设置，测量方法选择补偿点，将对中

杆底部对准测量点倾斜对中杆（≤30°）点击测量即可，软件自动保存转换过后

的正确点位三维坐标。

墙角点测量

仪器固定状态下，保持对中杆底部对中墙角点，尽量大幅度来回缓慢摇晃对

中杆，当达到所设置位置因子的要求时就会完成墙角点的自动测量（位置因子建

议设置 1；RTK 主机具有自动测量功能时使用，使用前需校正电子气泡）。
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3.1.2 图标说明

【 】：全屏显示

【 】：导航到基站

【 】：居中显示

【 】：定位

【 】：选择键（选择某一点或线后，点击测量按钮直接进入放样界面放样）；

如：选择 20 号点，点击 测量按钮，弹出放样界面。

【 】：边界，可以设定测量区域。

设定测量边界，作用是规划一个作业区域，出了此区域后软件会有提示的功

能。

点击边界，自定义添加

墙角点
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新建坐标或在点库中选择坐标设置边界区域，超出测量边界时，手簿上会有

红色显著字体提示“超出测量边界”，若打开“声音提示”除了文字提示还会有

清晰明显的警告声音。

【使用边界】开关选择开，测量时就会有一个边界

【声音提示】超出边界时声音警告，打开后，当测量点超出设置的边界会发

出声音警告。

新建：手动输入测量区域坐标点。

库选点：从点管理器中选择坐标点。

删除：删除坐标点。

上移：将边界点上移。

下移：将边界点下移。

删除：将所有坐标点删除。

3.1.3 底图作业

选择.dxf、.shp、.sit 三种格式中一种格式文件导入到手簿中，放在根目录

下，点击项目-底图导入—进行带图的放样工作。
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3.1.4 图形编辑

图形编辑主要用于绘制图形，支持绘制折线、闭合图形、圆，绘制的图形在

地物管理中可以查看。
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【测量】【图形编辑】进入图形编辑界面。

支持图形捕捉功能，对导入的 DXF 地图进行图上创建点，支持端点、中点、

交叉点、转折点拾取，显示坐标并可以放样。支持选择端点、中点、交点、垂直

交点、圆心、直线与圆的切点。具体操作：点击相应的功能，地图上选择对应的

地物，确定后即可确定一个捕捉点点。

、 ：捕捉一条直线的两个端点、中点；

、 ：捕捉两条直线的垂直点、交点

：捕捉圆的圆心

：捕捉圆的切点

【绘制折线】：点击绘制折线，地图上选择一个以上的点完成，即可绘制一

条折线。
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【绘制闭合图形】：点击绘制闭合图形，地图上选择两个以上的点完成，即

可绘制一个闭合图形。

【绘制圆】：支持三点定圆、两点直径定圆、一点+半径定圆，以三点定圆为

例，地图上选择 三个点完成即可绘制一个圆。
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【删除节点】：点击删除节点，地图上选择一个需要删除节点的图形，点击

需要删除的节点，即可删除节点。

【重新排序】：点击重新排序，地图上选择一个需要重新排序的图形，选中

之后，软件提示“用手势绘制多边形”，顺着图形正确的方向滑动，即可将原有

图形重新排序。

重新排序有两大主要功能特点：

功能一：面图形采集时，不需要按顺序去采集每一个面的特征点；

功能二：已完成的面图形如发现有几个点的顺序是错误的，不需要重新去测

量，选择重新排序功能，就可以将图形纠正过来。
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【闭合折线】：点击闭合折线，地图上选择一个需要闭合的折线，点击确定

即可将原有未闭合图形闭合。
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绘制成功后，在地物管理界面即可显示绘制的图形。

3.2 点测量

【名词解释】：

垂高：测量到仪器外壳底部，使用对中杆时选择，高度为对中杆高度；

斜高：测量到仪器静态测量刻度处，一般是架设在脚架上时使用；

连续点：按照固定时间或固定距离自动采集点；

偏心点：估测无法到达点的坐标，需要输入目标点与当前位置的方位角（可

测量当前点、目标点方向上任意一点，通过计算功能获得）、平距、垂距（目标

点比当前位置高输入正值，比当前位置低输入负值）；

补偿点：当对中杆倾斜时，测量成果自动补偿到对中状态。结果为对中杆底

部所在位置（RTK 主机具有倾斜测量功能时使用，使用前需校正罗盘与电子气泡）

墙角点：仪器固定状态下，保持对中杆底部对中墙角点，尽量大幅度来回缓

慢摇晃对中杆，当达到所设置位置因子的要求时就会完成墙角点的自动测量（位

置因子建议设置 1；RTK 主机具有自动测量功能时使用，使用前需校正电子气泡）。

【常见问题】：

1、测量时提示精度不满足要求：进入选项，设置水平精度大于 H 值，垂直

精度大于 V值。
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2、如果当前为非固定状态，但是想采集点，取消固定解前面的勾。

3、测量时仪器不动，测量中提示测站移动（仪器不动看到坐标跳动很大），

这个是因为点校正错误引起。

4、测量过程中提示“没有基站转换参数”是因为在新建 CORS 工作模式时打

开了 1021-1027 中的某一个开关，关掉就不会有提示。

【详细介绍】：

【点名】可以手动修改，测完一点后，点名会按名称步进（名称步进在 里

进行设置）值自动累加；

【代码】直接输入，也可点击 ，选择之前新建好的代码(只可以选择点码，

包括 CASS 代码或自定义代码)；

【天线】天线高，填写移动站高度。

测量到：底部（垂高）、中部（斜高），二选一。

【方法】包括地形点、控制点、快速点、连续点、偏心点、补偿点、墙角点，

根据现场作业情况来选择。

控制点测量：支持一个控制点进行多测回测量，然后保存其平均值。在设

置界面设置重复测量次数，测量间隔和固定延时等默认即可，显示报告打勾，即

可在工程文件下生成控制点测量报告（*.html）。具体见下图：

【本地】包括本地 NEH、本地 BLH、WGS84BLH、WGS84XYZ。
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点击设置，进行相关参数设置，详细设置操作请参照 3.1.1。

所有参数设置完成之后点击测量 ，可开始测量工作。

【偏心测量详细介绍】

偏心测量:勾选偏心测量之后，点击测量时软件会提示输入偏心测量的参数。

3.3 道路放样

3.3.1 道路主界面介绍

道路放样文本指示内容可分为三种：

1、前后左右和高差；

2、橫偏纵偏和高差；

3、实时里程和高差（跟随仪器变化自动计算当前里程）。

三种指示方式通过左右滑动文本提示框来实现。

道路放样界面包含视图区域、导航文本区域、按钮三大部分，当前测量区域

显示道路，测量点，当前点，有北方向、动态比例尺显示，视图操作按钮供对视

图进行各种操作。
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【道路列表】：包括：道路管理、点管理、导出数据等功能。（下面会有详细

介绍）

【点名】：点击设置勾选里程作为点名，也可自定义设置。

【代码】：直接输入，也可点击下拉列表，选择之前在代码集中新建好的代

码或 CASS 代码。

【+】：按设定桩间距增加里程。

【—】：按设定桩间距减少里程。

【道路】：进入后可新建、打开、编辑道路，可导出数据。

【箭头】：实时显示当前位置，在现场可以根据箭头提示寻找目标

显示距离当前位置的直线距离；东南西北：以用户当前所在位置为中心，描

述目标点在东 e 米，南 s 米，西 w米，北 n 米（与象限有关，每次只提示两个距

离）；前后左右，行进方向是正方向（与象限有关，每次只提示两个距离）；填、

挖：填表示当前位置比设计位置低出的距离，需要填，挖表示当前位置比设计位

置高出的距离，需要挖。

【左】：沿着道路方向左偏。

【右】：沿着道路方向右偏。

【最近】：用于查看离当前点最近的桩，点击可导航至最近桩号。

【道路类型】：包括中边桩、横断面、涵洞、边坡、坡口线、道路检核、自
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由边坡。（下面会有详细介绍）

【结构层厚度】：设置界面包括：放样，显示、和气泡界面，道路放样设置

请参照“图形作业界面中的设置”。

3.3.2 道路列表

3.3.2.1 道路管理

点击【道路管理】，进入常用道路列表界面，在此界面中可新建道路、编辑

当前道路、打开已有道路或删除当前已存在的道路。

如果要将编辑好的道路文件拷贝至手簿上，建议将道路文件放置在

CHCNAV/LS7_projects/roads 文件夹下。

1.新建道路

点击新建，弹出创建道路界面，输入道路名称，路径默认在 roads 文件夹下，

点击创建道路，选择需要创建的道路类型，点击完成即可完成道路的创建。
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2.断链

断链：因局部改线或分段测量等原因造成的桩号不相连接的现象，桩号重叠

的 称 长 链 ， 桩 号 间 断 的 称 短 链 。 断 链 在 设 计 文 件 中 一 般 标 注 为 ：

K1+600.000=K1+678.300（短链）、K1+200.000=K1+148.200（长链）。

数据输入时，直接输入断链的开始和结束桩号，软件会自动判断断链的类型

及长度。

注：请在所有非平面数据之前输入断链，以免引起非平面数据桩号异常。

编辑方法：选择【断链】-【新建断链】，输入断链前里程和断链后里程 ，

点击右下角确认，软件会自动计算出短链或长链的长度，完成断链的新建，点击

保存，其他曲线要素按直曲表元素正常输入。

①

②

③

④

⑤

⑥

⑦

按

顺

序

依

次

新

建
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3.平曲线

平曲线的编辑方法有两种，元素法和交点法。

(1) 元素法

点击追加，在元素法编辑界面选择元素类型，输入曲线要素。根据选择的元

素类型不同，可以输入的数据要素也不相同。各类型曲线的北、东、起始方位角

及长度均可输入。曲线的北、东坐标为曲线的起始坐标，首条曲线还需要输入起

始里程、方位角。
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直线：可输入方位角和长度。

出/入缓和曲线：可输入起始半径、终止半径、长度。当起始半径、终止半

径留空或为 0 时对应的半径为无穷大。

圆曲线：可输入半径和长度，选择是左偏还是右偏。

以此类推，点击下一个，将所有曲线要素输入完成之后，点击完成，将该曲

线添加到曲线列表中。点击应用，使输入的参数生效，程序进行整条道路曲线的

计算。

【追加】：输入要编辑的道路数据

【插入】：选择一数据记录，在选择的数据前输入要编辑的道路数据

【编辑】：更改选中的数据记录

【删除】：删除选中的数据记录

注：首条曲线必须输入曲线的“起点坐标”和“起始方位角”，接下来的曲

线“起点坐标”和“起始方位角”的输入默认不选中。若您需要输入曲线的“起

点坐标”和“方位角”，请勾选对应项前面的复选框，然后输入数据即可。勾选

复选框，会使得该当前数作据为后续曲线计算的起算数据。

(2) 交点法

点击追加，在交点编辑界面输入起点坐标(也可在列表中添加)和桩号，点击

完成，点击下一个输入对应的曲线组合要素，分别填入所需的数据（半径、入缓
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和入缓起始半径长、出缓和出缓终止半径长)。

采用相同的方法依次添加各交点及对应数据要素。

最后点击追加，输入终点坐标。软件默认最后输入行为终点。

全部输入完毕点击应用，使输入参数生效，程序进行整条道路曲线的计算。

如果出现错误，则会弹出对话框提示出错的交点。请检查该交点及其前后各交点

的坐标或曲线要素输入是否正确。

4.竖曲线

竖曲线编辑，只需输入里程、标高、半径即可（半径不分正负）。下图是竖

曲线表：
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注：输入竖曲线时，一定要先输入平曲线。

点击【道路】，选择【新建道路】在道路编辑方法对话框选中“元素法”或

“交点法”，选择竖曲线，选择路径，点击创建道路。

如上图所示，选择竖曲线，点击追加：

第一行输入里程、高程

第二行输入里程、高程、半径

……

最后一行输入里程、高程

点击右下角应用，完成输入。
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5.标准横断面

路基路面数据输入包括标准横断面和板块宽度、坡度变化（超高和加宽）的

输入。

横断面由板块组成，分左右分别从平面设计线开始逐个输入。每个板块由宽

度、横坡、高差进行定义。其中高差是指本版块与上一个板块之间的的高差。

高程设计线：包括平面设计线、中分带两侧、道路左侧、道路右侧、弯道外

侧、弯道内侧，可根据当前实际道路选择高程设计线

点击新建横断面，选择板块名称，输入板块宽度、板块标准横坡，点击保存

完成标准横断面的新建。
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6.超高

车辆在曲线路段上行驶时受到离心力的作用，为了抵消离心力，一般在曲

线段横断面上，设置路段的外侧高于内侧，这种单向横坡被称为超高。当汽车在

设有超高的弯道上行驶时，汽车的自重分力就会抵消一部分离心力，从而提高了

弯道上行车的安全性和舒适性。

坡度变化就是超高，本软件是按板块分别超高

坡度变化方式有两种：线性变化、三次抛物线变化。

点击新建，输入里程、横坡、变化方式，点击确认，完成道路超高元素的输

入，如下图所示。

7.加宽

汽车在弯道上行驶时，各个车轮的行驶轨迹不同，在弯道内侧的后轮行驶轨

迹半径最小，而靠近弯道外侧的前轮行驶轨迹半径最大。当转弯半径较小时，这

一现象表现的更为突出。为了保证汽车在转弯时不侵占相邻车道，凡小于规定半

径的曲线路段均需要加宽。

宽度变化就是加宽，软件采用的是按板块分别加宽，如宽度没有变化，本数

据可以不输，板块宽度变化方式有三种：线性、三次抛物线、四次抛物线。

点击新建，输入里程、宽度、变化方式，点击确认完成道路加宽元素的输入，
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如下图所示。

8.边坡

边坡指的是为保证路基稳定，在路基两侧做成的具有一定坡度的坡面。

点击新建，输入起始里程、选择边坡模板、终止里程和边坡模板，点击下一

个，直至所有的边坡输完点击确认。在新建边坡之前，需在边坡库中，添加边坡

模板。

http://baike.baidu.com/view/162509.htm
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9.边坡库

在道路边坡元素输入时，经常会碰到同样的边坡类型，出现在不同的里程段

上，如果使用边坡功能录入信息时，就需要多次重复输入，比较麻烦，这时候就

使用边坡库，提前录入模板，方便在输入边坡元素时直接选择。

点击【新建】，输入边坡名称，点击【确定并继续】，新建边沟、边坡、平台

等，点击保存。
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10.结构物

点击新建结构物，支持圆管涵、盖板涵、天桥和通道，斜交斜做和斜交正做

两种方式，输入宽度、长度、中心点高程、横坡，点击确定。
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11.复测横断面里程文件

点击复测横断面里程文件，选择文件导入横断面里程库。文件只输入里程。

当横断面里程库不为空时，在横断面测量时，点击+-号，里程按照里程库中的里

程顺序来增加或减少。
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3.3.2.2 点管理

点击点管理，直接进入点管理列表（详细介绍请参考项目-点管理）

3.3.2.3 导出数据
点击道路列表，选择【导出数据】。输入文件名称，选择导出类型，导出类

型包括中桩放样成果、横断面点、纬地纵断面、纬地横断面、海地横断面、海地

纵断面，导出路径在 CHCNAV/LS7_projects/roads 文件夹下。

点击更多，可以选择按时间、按里程导出。
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3.3.2.4 图选折线

支持从 DXF 底图上选择多段线进行道路测量。点击图选折线，进

入图选界面，可以从 DXF 底图上选取线端的菜单，选完以后软件直接

转换为 rod 文件并打开（后台），退回到道路放样界面，可以进行测

量操作。

3.3.3 道路放样

1.打开道路

选择【道路列表】-【道路管理】，打开已有道路文件，点击测量，准备放样，

放样之前需做一些简单的设置，如下图：
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【使用里程作为点名】：勾选此项后，测量中桩时将以里程号作为测量中桩

的点名。

【放样限差】：设置放样限差，当不满足限差测量时，软件将弹出警告提示

客户“距离超出限制，是否继续测量”。

【桩间距】：设置当前里程增加的距离。

2.中边桩测量

中桩：打开道路，点击右上角设置，对桩间距进行设计，设置好后点击左上

角箭头返回，然后从起点桩号开始放样。按+号根据之前设置的桩间距依次放样。

边桩：放样边桩有两种方法，第一种：输入距离，选择“左”或“右”，输

入边桩到中桩的距离，根据导航提示放样，第二种：使用自定义编辑板块功能，

比如，选择中央分隔带，软件会自动计算出中桩距离中央分隔带的距离，按导航

提示距离选择放样。
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3.横断面测量

测量横断面时，一定要测量对应的中桩，否则无法直接导出横断面数据。

选择横断面，进入横断面测量模式，在道路视图中出现一条与道路曲线垂直

的红色线条表示横断面，如下图所示：

纵偏：当前位置距离横断面的距离。

横偏：当前位置投影到横断面后，与中桩的距离。“—”表示在道路

自定义编辑板块
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填：当前高程与设计高程的差距。

横断面采集时，一般是纵偏接近于 0，表示当前位置在横断面上；横偏不为

0，表示测量位置与中桩的距离。横偏为负值，表示当前位置在道路左边；横偏

为正值，表示当前位置在道路的右边。

4.涵洞

涵洞是指在公路工程建设中，为了使公路顺利通过水渠不妨碍交通，设于路

基下修筑于路面以下的排水孔道（过水通道），通过这种结构可以让水从公路的

下面流过。

角度：指涵轴方向与涵洞上面公路中线的夹角

选择涵洞，输入涵洞长度及角度，根据手簿中的红线对涵洞测量，根据实际

情况对涵洞上所需点进行测量。

例如：“15”代表涵洞长度“30:00:00”代表道路与涵洞的夹角

5.边坡

选择边坡，主界面中就会出现该里程对应的边坡。当仪器所在位置在边坡上

时，出现如下图所示 4个文本提示框：

横偏：表示当前位置距中桩的距离，横偏为负代表在中桩左侧，正代表在中

桩右侧。

到坡顶/脚高差：当出现此提示时，表示当前位置在边坡上

http://baike.baidu.com/view/162509.htm
http://baike.baidu.com/view/162509.htm
https://www.baidu.com/s?wd=%E6%B6%B5%E6%B4%9E&tn=44039180_cpr&fenlei=mv6quAkxTZn0IZRqIHckPjm4nH00T1Y3nHF9njb3nH9hrj79mhFB0ZwV5Hcvrjm3rH6sPfKWUMw85HfYnjn4nH6sgvPsT6KdThsqpZwYTjCEQLGCpyw9Uz4Bmy-bIi4WUvYETgN-TLwGUv3EnWRYrHfYPHD1
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①如果是填方边坡，表示到当前边坡坡顶的高差值

②如果是挖方边坡，表示到当前边坡坡脚的高差值。

到平台内/外侧距离：当出现此提示时，表示当前位置在平台上

①如果是填方边坡，表示到当前平台内侧的平距。

②如果是挖方边坡，表示当当前平台外侧的平距。

向内/外：该提示是指引我们找到边坡线时需要向内/外侧走的距离。靠近中桩方

向为道路内侧，远离中桩方向为外侧。

填/挖：指当前位置在对应的边坡上，应该填/挖的值。

6、道路检核

道路检核是指在道路任意位置（包含边坡，但是该里程必须要输入了对应的

边坡）使用仪器检查是否存在偏差，具体方法为把仪器对中后可看到当前点所处

的里程及横偏值，当前位置填/挖值是否与设计高程吻合。
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7、自由边坡

在道路边坡放样时，经常会碰到同样的边坡类型，出现在不同的里程段上，

如果使用边坡功能，就需要多次重复输入，比较麻烦，这时候就可用使用自由边

坡功能。

举个例子：道路左侧 K0+0~K0+100 是 1:1.5 的一级填方边坡，K0+100~K0+200

是 1:0.5 的一级挖方边坡，K0+200~K0+300 和 K0+0~K0+100 的边坡类型一样，是

1:1.5 的一级填方边坡。当我们在 K0+200~K0+300 时就不要重复输入，选择自由

边坡功能，选择 K0+0~K0+100 建的边坡就可以了。

8、结构物

选择结构物放样，自动会放距离当前里程最近的结构物，在结构物放样界面，

显示 1-9 个特征点，可选择进行放样；此时里程不可选，用+-号切换下一个和前

一个结构物。
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3.4 点校正

常见问题：

1、当应用点校正参数提示“平面校正中比例异常“、或“残差值过大”时，

是根据华测多年经验判断出的校正参数可能不对，这时候建议检查参与点校正的

控制点是否输入错、控制点匹配时是否对应错，如果确认没有错误，请继续正常

作业。

2、当点校正添加点对的过程中找不到刚才键入的已知点时，这是因为键入

的点坐标系统选择了“本地 XYZ”,应该将坐标系统改为“本地 NEH”

可选择 1-9 特征点
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点校正就是求出 WGS-84 和当地平面直角坐标系统之间的数学转换关系（转

换参数）。

1、测量已知点，找到已知点的实地位置进行测量，如 K1、K2、K3、K4。

2、测出的四个点坐标分别命名为：1、2、3、4，四个点必须在同一个 BASE

下，测量后开始进行点校正。

点击【测量】-【点校正】进入点校正界面，如下图：
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：添加； ：删除； ：查询； ：计算； ：应用

高程拟合方法包括：固定差、平面拟合、曲面拟合、TGO 方法：

固定差：即平移，至少一个起算点；

平面拟合：至少要求三个起算点；

曲面拟合：至少要求五个起算点；

TGO 方法：天宝 TGO 软件的高程转换模型，包括五个参数：北原点、东原点、

北斜坡、东斜坡、高差常量。

3、点击【添加 】，选择 GNSS 点和已知点，校正方法选中“水平+垂直”。

高程拟合方法默认为固定差，可根据实际情况进行选择，增加点对最好在 3对点

以上。

4、点击【计算 】，软件提示“平面校正成功、高程拟合成功”，点击【

应用】之后提示“是否替换工程当前工程参数”，选择“是”会将当前计算的校

正参数应用到坐标系参数中，对整个工程任务生效，用户登录查看平面校正和高

程拟合参数，否则参数不显示。

如果“使用 VRS”选

择是，就可以选择

不同BASE下的点坐

标
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3.5 基站平移

3.5.1 基站平移

在“自启动基准站”模式中基站发生移动或者重新架设的情况后，须进行基

站平移步骤，使当前基站下再测量的点能和基站关机前相一致。具体步骤为：

1、点击【测量】- 【基站平移】进入基站平移

基站发生移动，或者未知点启动基站后基站重启，都需要做基站平移，找已

知点，测量该点坐标，来计算基站平移量，并应用，对当前基站坐标下所有测量

点生效保持基站坐标的参考坐标系和上一基站的相同。

2、进入基站平移后，已知点“库选”选择已知点的坐标，点击 GNSS 点“库

选”选择刚才在已知点上测量的点坐标，软件会自动计算出基站平移量，点击“确

定”。软件提示：是否应用平移参数？选择【是】，软件提示“已平移基站 1和相

关测量点，是否打开点库？”选择【是】，则会打开点库，同时平移量会作用到

该基站下所有测量点，平面坐标会发生改变。

3.5.2 基站平移参数分享

1.生成参数二维码

单击右下角图标，点击“生成参数二维码”。具体见下图：
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2.分享基站平移参数

打开基站平移点击“扫描参数二维码”，扫描成功便会出现基站平移参数，然

后点击“确定”即可。具体见下图：

3.6 点放样
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第一步需要添加待放样点，方法：

单击点库（点名左边按钮）进入待放样点库，选择“添加”，在弹出菜单中

选择一种增加的类型（例如待放样点为输入或导入，选择“所有输入点及导入

点”）。待放样点增加后，选中目标点点击确定或双击目标点开始放样。

【箭头】：箭头实时指向目标点方向，按箭头指示方向前进即可找到目标点

【文本表述】：可显示前后左右和东南西北两种，在文本框上水平方向滑动

切换提示方式。

【距目标】：指当前位置与目标点的平面距离

常见问题：

1.放样是否满足精度：放样精度限制在放样选项（右上小齿轮图标）中设置，

当放样至水平和垂直限差内，可正常测量；不满足放样精度测量时，提示“放样

偏差太大”。即测量时不提示放样偏差太大，表明当前放样点已经满足精度需求

啦！另外点放样完成后，在待放样库中可以看到放样过的点是否满足限差。

2.目标点本应就在附近，但是距离提示非常远：①点校正或重设当地坐标出

错了；②目标点的 X\Y 输入反了；③坐标是输入错误。

3.如果在点放样的过程中暂停放样或还没开始放样，导航指示若停留在“向

前、向右”时会发现跳动幅度很大，这是因为调动了手簿罗盘，离点越远跳动越

大，离点越近跳动越小，虽然点的跳动幅度比较大但不影响测量，若切换到“向

南、向西”跳动就没那么大了。

4.放样成果如何导出：项目-其他导出-放样点成果导出。

点放样界面如下图所示：
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1、 设置：点击设置出现如下参数需设置。

1）放样

放样界面可以设置：观测值数、放样限差、水平精度、垂直精度、倾斜限差、

名称步进、点名前缀等，具体设置请根据实际工程情况来决定。

【放样限差】：默认 5cm，可修改。



测量

112

【倾斜警告】测量过程中使接收机倾斜，会给出“检测到过度倾斜”提示，

选择“放弃”或“停止”，【正常模式】与【连续测量】会直接停止掉当前的测量，

【自动测量】会停止当前点的测量，进入等待状态；“继续”则继续测量。

【倾斜限差】：默认 0.02 米，可以修改。范围：0.001 米——1 米。

【名称步进】：普通点的测回数默认为 1；控制点默认的测回数为 1；快速点

的测回数默认为 1，也可自定义设置。

【固定解】：勾选固定解则在固定解状态下才可以正常测量；在浮动解或单

点状态下测量，请取消固定解的勾选。

【使用点名前缀】：放样时如果需要设置点名前缀，此处需要打勾，并输入

点名前缀。

【显示气泡】：勾选显示气泡，则在点放样界面出现气泡，一般在使用带有

自动测量功能的仪器时会勾选。

【偏心测量】：勾选偏心测量之后，点击测量时软件会提示输入偏心测量的

参数（平距、垂距、方位）。

【删除放样点】：勾选删除放样点，点放样完成后，从待放样点库中自动删

除。

【指向箭头】：勾选指向箭头，在点放样界面导航信息前显示指向箭头。

【使用罗盘】：勾选使用罗盘，则使用罗盘进行放样。

2）显示界面、气泡界面相关设置请参照章节：3.1.1。

2、视图、坐标显示区域

支持捕捉功能，对导入的 DXF 地图进行图上创建点，支持端点、中点、交叉

点、转折点拾取，显示坐标并可以放样。支持选择端点、中点、交点、垂直交点、

圆心、直线与圆的切点。具体操作：点击相应的功能，地图上选择对应的地物，

确定后即可确定一个捕捉点。
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【 库选】：从【点管理】中选择要放样的点后，在【待放样点】查看点放

样任务。
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【代码】：可直接输入，也可点击 ，选择预定义的代码。

【上一点】：点击后，显示当前放样列表中，当前放样任务的上一个任务。

【下一点】：点击后，显示当前放样列表中，当前放样任务的下一个任务。

【最近点】：点击后显示离当前放样点最近的一点。

【 】：放样指示，实时显示当前位置，在现场可以根据箭头提示寻找目标。

距目标：显示距离放样点的直线距离；东南西北：以用户当前所在位置为中

心，描述目标点在东 e 米，南 s米，西 w米，北 n米（与象限有关，每次只提示

两个距离）；前后左右，行进方向是正方向（与象限有关，每次只提示两个距离）；

填、挖：填表示当前位置比实际位置低出的距离，需要填，挖表示当前位置比实

际位置高出了的距离，需要挖。

3、 ：开始测量

正确设置参数后，测量得出所放点的坐标和设计坐标的差值，如果差值在要

求范围以内，则继续放样其他各点，否则重新放样，标定该点。
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3.7 线放样

线放样支持直线、折线、圆弧、圆四种线型放样，新建线在点名左边的线管

理中。

直线放样时默认是放样到线上（此时里程界面显示“放样到线”，后面按钮

显示放样到线）。即引导我们走到距当前点最近的直线上某一点。如果使用其他

功能后想再回到放样到线，删除输入的里程即可。

箭头指示：在手簿电子罗盘开启时，指示箭头一直指向目标方向，沿箭头方

向可找到目标。

文本指示：共有四种指示方式（均显示距目标点距离），在文本指示框中左

右滑动来切换。

1、前后左右、高差。

2、东南西北、高差。

3、橫偏纵偏、里程、高差。

4、距起点距离、高差；距终点距离、高差。

线放样的其他功能：

1、放样到桩号：

可直接在“+”“—”号之前的里程框中输入里程（若是固定里程间隔，修改
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“桩间距”，之后再线放样主界面点击“+”“—”号来实现桩号切换）。

2、放样橫偏点：

以在里程 50 米处右偏 5 米为例：点击“放样到线”（如果输入里程后显示“放

样到桩”），偏距：5，偏角：90°，里程：50。

3、放样偏移点：

以在里程 60 米处，左偏 30 度，偏出 6米为例。点击“放样到线”（如果输

入里程后显示“放样到桩”），偏距：6，偏角：330°，里程：60。

4、其他

【坡比】：线段没有高程，想放样有高程的斜线时使用。

【分段】：把线段分为等长段，节约手动算各分段点的里程时间。点”+“”

-“自动切换分段点。

【桩间距】：设置后点”+“”-“自动按设置距离切换里程。

详细介绍如下：

线放样支持“两点式”和“一点+方位角+距离”。

1、新建项目，具体操作参考章节 1.1；

2、点击主界面，放样-线放样，出现线放样界面，首先设置放样参数。

减.桩：在当前桩号上减一个桩号（桩间距）。

加桩：在当前桩号上加一个桩号（桩间距）。

：文本框：表示当前桩的里程，手动增加里程，每点

①设置放样参数，请参照章节 3.1.1

② ：库选；点名：可自定义修改；代码：可直接输入

③【 】：放样指示，实时显示当前位置，在

现场可以根据箭头提示寻找目标。

④【 】实时显示当前平面坐标，点击切换后可

显示当前点的坐标类型
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击一次，里程自动增加一个增量。

选线放样

放样到桩：

3、点击 列表进入线管理库，可直接输入，也可以从点管理中自定义添加，

包括四种线型：分别为直线、折线、圆、圆弧。

下面就每种线型分别介绍：

线型选择直线，软件提供了两种方式，分别为“两点式”和“一点+方位角+

距离”，如果是“两点定线”，从点库中提取两个点的起始和终点坐标，输入起点

里程；如果选择“一点+方位角+距离”，则只需要从点库中输入一个坐标，输入

直线的方位角、长度及起点里程，点击确定，进入放样界面。

偏距：面向里程递增方向，当前点离定义线段的

垂线距离。

坡比：是坡的垂直高度与水平宽度的比值

分段：设置数值将直线分段

桩间距：设置放样线的桩间距，当前里程将按此

量增加

偏角：旋转角（左负右正）

分段：将整段线等分为几段

支持图上选线功能，对导入的 DXF 地图，支持选

择多段线、圆弧、缓和曲线，并可以放样。

具体操作：点击相应的功能，地图上选择对应的

线，确定后即可进行放样。
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线型选择折线，从点库中提取两个点或两个以上的点坐标，输入折线名称，

点击确定，线管理中即可添加一条折线，选中添加的折线，点击选择进入放样界

面。

线型选择圆，从点库中选择圆心坐标，输入半径，输入名称；
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线型选择圆弧，“两点式”：输入起点、终点、起点里程、半径、偏转方向；

“一点+方位角+距离”输入起点坐标、半径、起点里程、长度、起点方位角、偏

转方向。

4、选择完线型之后，点击 测量，开始放样。
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3.8 面放样

面放样支持.hct 文件和.rod 文件。

.hct 文件：面文件

.rod 文件：道路文件中的纵、横断面

如果主界面有提示：“计算设计高失败”意思是当前位置不在这个区域。

面文件存放路径：CHCNAV/LS7_projects 文件夹下。

点击面管理，弹出面放样文件页面，文件类型默认.hct 文件，可以打开已有

的面文件，也可以新建。新建面方法如下：

点击新建，依次添加点坐标，也可以选择库选坐标，点击确定，输入面放样

文件名称确认，选中当前新建的面文件确认，面文件成功添加到面放样界面中。
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3.9 电力

架空送电线路勘测设计，主要是确定线路走向，以及沿途地物、其他重要设

施及威胁到线路安全地物的精确测量，所测量数据需要提供给设计方做架空线路

设计，故测量数据成果需要与电力设计软件兼容，目前华测电力测量数据无缝兼

容北京道亨、博世电力设计软件。

外业测量地物主要包括与线路相交的房屋、道路、铁路、河流、池塘、湖泊、

居民设施、以及所有有交叉跨越的其他线路等，其中道路、铁路、河流、交叉跨

越物等地物，为了准确的显示地物的特性及与线路的关系，需要确定地物与线路

的交叉关系，而其他小型地物则直接完整测量或者单点测量就可。

电力勘测一般步骤：

（1）进入电力线勘测库，创建电力勘测线路

（2）选中一条线路，开始勘测作业

（3）存储测量数据

3.9.1 电力勘测

电力主界面电力点库、辅助线库、当前线、辅助计算功能、辅助文字显示、

推导测量功能。

电力采集格式分为道亨和博世两种，可根据需要在数据采集前点击设置进行
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选择，选择其中一种格式。

①塔基断面 ②电力点库 ③当前线 ④辅助计算功能 ⑤辅助线库 ⑥推导测

量功能 ⑦测量 ⑧辅助文字显示区

注：电力设置界面勾选使用极坐标，辅助文字显示区的偏转角则采用极坐标

表示。

1.电力点库
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电力点库用于查看和编辑电力点的采集成果。

详情：选中点，点击详情，查看选中点的详细信息，或双击选中的点，也

能查看选中点的详细信息，其中 J 桩可以修改类型为 Z 桩，Z桩类型也可以修改

为 J 桩，其他电力点类型是不可编辑的，其属性是可以编辑。

删除：选择要删除的点，点击“删除”，弹出提示信息“是否删除该条数据”，

点击“是”，删除数据，点击“否”，不删除数据。

2.辅助线库
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用于电力线的新建，编辑等操作。

【新建】：名称，设置线名称。

方法：包括两点，一点+方位角+距离。

两点：起点和终点，点击列表，从点管理器中选择两点。

一点+方位角+距离：起点，点击列表从点管理器中选择点，长度，起点方位

角自行设置。

设置完成后，点击确定，即新建一条线。

【插入】：在选择的线记录上方插入一条新记录，参考新建线来新建插入线。

【详情】：选中线，点击“详情”，或双击线记录，查看线的详细信息且可进

行编辑。

【删除】：选中单条或多条线记录，点击“删除”，提示“是否删除该条记录”，

选择“是”，删除线记录，选择“否”，不删除线记录。

【清空】：点击“清空”，提示“是否删除所有数据”，选择“是”，删除所有

线记录，选择“否”，不删除线。

3.推导测量功能

在架空送电线勘测中有相当一部分点在实际勘测中是人到不了的或者人工

无法勘测，而这些点不可能通过实测直接得到，而是通过丈量、目估等方法间接

得到。这是架空送电线路平断面勘测的第二大难题。如果用全站仪软件则根本没

有处理这方面数据的能力，势必影响外业进度，也给内业带来了很多麻烦。有很

列表
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多时候还会漏测这些点。这就需要借助于推导测量的功能。

例如直线放样到悬崖边，下面就是一个深沟，从深沟过有一条通讯线。我们

必须把这条通讯线调绘进平断面图中，软件会自动取一个点作为当前的参考点，

并把放样的直线的方位角作为推导方位。我们所要做的就是只输入一个平距和高

差就可以轻轻松松把这条通讯线的坐标推导出来并存入手簿中，这样就不会漏测

平断面图中的作何一个重要的地物，而且提升了平断图勘测的速度。

1）当前线方向

软件自动将当前点作为参考点，选择推导测量三种模式中的当前线方向，在

弹出的界面中，输入平距、垂距，点击确定，测量结束之后，选择地物类型及相

应的属性信息。
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注：方位角为当前线方向与北方向的夹角。

2）垂直当前线方向

选择垂直当前线方向，在弹出的界面中，输入平距、垂距，点击确定，测

量结束之后，选择地物类型及相应的属性信息。

注：方位角为当前线顺时针旋转 90 度后的方位角。

3）任意线方向

选择推导测量三种模式中的任意线方向，在弹出的界面中，选择任意线的起
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点和终点，输入平距和高差，并选择该点在任意线上的位置（终点前、终点后、

起点前、起点后），点击确定，测量结束之后，选择地物类型及相应的属性信息。

4.辅助计算

1.计算偏距：选择的前两点为线，第三点为计算的偏距点

单击该按钮后，再点击选择键，根据导航文本区提示信息在图上选取线起点

和终点，在导航文本区显示偏距计算结果。

2.计算距离高差

单击该按钮后，再点击选择键，根据导航文本区提示信息在图上选取起点和

终点，在导航文本区显示距离高差计算结果。

3.计算偏转角

单击该按钮后，再点击选择键，根据导航文本区提示信息在图上连续选取

三点，在导航文本区显示偏转角计算结果。

4. 加角平分线

单击该按钮后，再点击选择键，根据导航文本区提示信息在图上连续选取三

点，弹出添加角平分线对话框，设置内角，外角名称和长度，点击确认，在图上

会显示添加的角平分线。
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5.计算线总长

单击该按钮后，再点击平移键，根据导航文本区提示信息在图上选取起点和

终点，在导航文本区显示线总长计算结果。

5.测量

点击测量，采集完坐标后，弹出属性信息界面，如下图所示。

类型：包括 J桩，Z桩，辅助点，一点测标注跨越物，一点测路河塘房等，

二点测路河塘房等，三点测房。

在类型下拉框中，选择点类型，根据点类型，选择标注跨越物或路河塘房等

的编码类型，杆型，输入宽度、角度（可测量）、量高等，用户选择的点类型不

同，不能输入的属性，对应输入框会隐藏或者禁用，点击确定，地物相应的属性

和地质信息就保存在测量文件中，省去了繁琐的外业记录，同时，导出的数据不

需要大量修改就可以转换为道亨数据格式。

【J桩】：转角桩，电力线直线的端点。

【Z桩】：Z桩即直线桩 ,电力线直线上的杆位桩，在实际勘测中会根据实际

地形、地质条件、前后档距等综合因素决定桩位。

【辅助点】：测量 J 桩或 Z 桩后根据地形打的地形点、方向点等，线路周围

的标志地形点，就是道亨中所说的辅助点，在实际测量中放样到辅助点处，采集

完坐标后，在弹出的属性界面，选择类型为辅助点，输入名称，设置天线，在编

码中选择辅助点类等，点击确定。
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【一点测标注跨越物】：电力线、通讯线，光缆等，在跨越物和电力线的交

点处测量，采集完坐标后，在类型下拉框中选择一点测标注跨越物，输入名称，

设置天线，在编码下拉列表中选择实际的地物，地物与当前线方向的夹角等，点

击确定，如下图所示。

【一点测路河塘房等】：电力线路前进线路上遇到公路、铁路、河流、塘、

房屋等实物时，可以采用一点测路河塘房等的方式存储。在弹出的属性信息中输

入宽度，高度，角度，对于一点测房输入宽度，高度和长度等信息，点击确定，

如下图所示。
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注：如在电力线前进方向，与路有两个交点，第一个交点为后断面点，第二

个交点为前断面点。在后断面点测量时，宽度输入正值，在前断面点测量，宽度

输入负值。

【二点测路河塘房等】：与一点测路河塘房类似，使用二点测路河塘房等，

及测地物的两个断面点，测量出宽度，不用输入，如下图所示

【三点测房】：使用三点测量房屋，如下图所示。
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3.9.2 塔基断面

塔基断面放样是终勘放样一个很难的问题。现在 220KV 以上的电力线终勘设

计时，都要求进行塔基断面测量。而现在架设铁塔的地方多在山上，地形条件复

杂，上山用全站仪测一个塔基断面特别的麻烦，只少要三个人才能完成一个塔基

断面的测量，一个用棱镜后视定向，一个操作全站仪，一个跑断面。而测的断面

的平距和高差大多只能手工记录，回到室内再慢慢输入软件成图，测量工作难度

大，外业测量人员也很艰苦，浪费人力和时间，同时野外的劳动强度也比较大。

LandStar7.3.0 软件中增加了塔基断面放样的功能，一个人上山就可以完成

所有的工作。选择塔位中心桩，设计一个放样半径，软件自动把塔基的 A、B、C、

D、E、F、G、H塔脚点计算出来，然后选择 A即可进行 A脚断面的放样，这样依

次可以把 A、B、C、D、E、F、G、H八个断面放样出来并存入手簿中。

塔基断面测量

1、在电力线库中选择塔基点（J、Z桩）从上到下以先后顺序排好

2、在塔基库中添加需要进行塔基断面测量的桩号，并选择选择塔的类型，

若为矩形塔输入对应的正、侧面半根开值或对横担夹角。

3、选择对应的塔脚进行测量，有点、线两种方式可用。
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在电力勘测界面，点击【塔基断面】 ，切换到塔基断面测量；同理在塔基

断面，点击【电力勘测】 ，切换到电力勘测。

1.库

包括电力线库、塔基库、断面点库

1）电力线库

【新建】：点击新建，输入点的信息，如名称、代码、坐标值等，或直接从
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点管理库中选择点。

【插入】：选择插入点的位置，点击插入，在选中记录的上方插入一记录；

【导入】：点击导入，从文件路径下选择正确格式的数据文件，即可导入数

据。

【库选点】：点击“库选点”，打开点管理，从中选择一条或多条点记录。

【细节】：选择一点记录，单击“细节”或双击点记录，查看点的信息，也

可进行修改和编辑。

【删除】：选中单条或多条线记录，点击“删除”，提示“是否删除该条数据”，

选择“是”，删除线记录，选择“否”，不删除线。

【清空】：点击“清空”，提示“删除所有数据”，选择“是”，删除所有数据，

选择“否”，不删除。

2）塔基库

【新建】：点击新建，在塔基参数界面选择要放样的塔基点（中桩）和塔形

（方形塔或距形塔）。

【删除】：选中单条或多条线记录，点击“删除”。

【详情】：选择一点记录，单击“细节”或双击点记录，查看点的信息，也

可进行修改和编辑。

3）断面点库

用于存储测量的塔基断面点，可进行如下操作：
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【详情】：选择一断面点，点击“详情”，查看断面点的详细信息，同时可修

改断面点的名称、代码，设置天线信息。

【删除】：选中单条或多条线记录，点击“删除”，提示“删除所选中记录”，

选择“是”，删除线记录，选择“否”，不删除线记录。

2.塔基列表、塔脚

点击下拉框查看塔基库中的所有塔基点，可直接从中选择作为当前放样塔

基。

塔脚：塔基的八个塔脚，分别为 A、B、C、D、E、F、G、H，用于选择当前放

样塔脚。

距离：塔基点到塔脚的直线距离，默认为 10m，可自行设置。

设置（参考测量选项）
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3.放样选项

1）点放样

主要用于放样 A、B、C、D....八个塔脚，可参考点放样功能，如果放样模式

为点放样时，导航文本区显示到塔脚的导航信息：

方位：脚点相对于设备位置的方位角。

距离：脚点与设备的平面距离。

向北，向东，高差：分别为脚点与设备在北，东和高方向的坐标差值（脚点

坐标减去设备坐标）。

平距：设备位置与中桩的平面距离。

高差：设备位置与中桩的高差（设备位置高程减去中桩高程）。

2）线放样

主要用于放样塔基至塔脚的连线，参考放样到线（到直线）功能，如果放样

模式为线放样时，显示到中桩与塔脚连线的导航信息：

平距：设备位置与中桩的平面距离；

高差：设备位置与中桩的高差（设备位置高程减去中桩高程）。

距脚点：与塔脚的平面距离。

偏离距：与连线的平面距离，以中桩——塔脚为前进方向，偏离距有左右之

分。
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4.辅助计算

1）加塔

点击该按钮后，再点击平移键，根据导航文本在图上选择了一个电力点，则

会弹出一个新建塔基的界面，如下图，设置塔形和参数，点击确认。

2）加直线桩

点击该按钮后，再点击平移键，根据导航文本提示信息选择了一个直线桩，

可修改名称，输入间距值，点击确认。

3）计算偏转角

点击该按钮后，再点击平移键，根据导航文本区提示信息在图上连续选择三

点，在导航文本区显示偏转角计算结果。

4）计算距离高差

点击该按钮后，再点击平移键，根据导航文本区提示信息在图上连续选择两

点，在导航文本区显示计算结果。

3.9.3 电力转换软件 ElectricOffice

1.一般操作步骤
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1）打开工程

2）J桩编辑

完成 J 桩的增删改和 J 桩的排序以及排序后所有 J 桩自身的里程计算。

3）自动匹配 J桩

如果在外业测量中没有给所有电力点指定起止 J 桩，或者存在错误，需要大

范围自动匹配起止 J 桩，可使用这个功能来实现。

4）指定 J桩

指定 J 桩，就是人为的给选中的电力点指定起止 J桩，主要是用在自动匹配

J桩之后，如果有起止 J桩匹配不正确的电力点，可以用此功能去人为的指定起

止 J 桩。

5）计算里程

在所有点的起止 J 桩都正确指定后（可以是自动匹配也可以是人工指定），

此功能能根据给每个电力点指定的起止 J 桩计算其里程和偏距，并按里程进行排

序。

6）导出成果

2.电力转换软件

电力转换软件主要由标题栏、菜单栏、视图窗口、列表窗口组成，如图 2-1

所示。

标题栏：软件名称-工程名称（工程类型）。

菜单栏：包括文件、配置、成果和帮助。

视图窗口：电力线图和塔基断面图。

列表窗口：电力线测量数据和塔基断面测量数据。

该软件主界面视图和列表的四个窗口（电力线图、电力线测量数据、塔基断

面图、塔基断面测量数据）可根据需要左击标题栏拖动调整放置位置，右上角

用于关闭窗口，也可右键单击菜单栏，勾选选项关闭或打开。
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图 2-1

2.打开文件

2.1.1 打开

点击【文件】→【打开】，打开电力放样点文件。

2.1.2 保存

点击【文件】→【保存】，输入文件名，将当前工程文件保存为.hci 中间文

件。

2.1.3 导入合并

作业时，如果电力线路太长，需要分成几段来测，同时测量时有的是多个移

动站作业，比如两台移动站作业有相向测量、同向测量、反方向测量，最后需要

把几段测线合并成一条线路，该工具提供了合并的功能。

点击【文件】→【导入合并】，选择要合并的文件，点击【确定】，打开数据

合并对话框，一是选择数据中的公共点合并，二是输入 x、y、h方向上的偏距，

点击确定即可。

3.文件编辑

3.1 电力勘测

1）电力线图

x，y：当前鼠标位置的坐标显示。
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视图显示所有的电力线和电力点，及格网坐标标记。在列表中选择一个或多

个电力点，图上对应点会显示红色，相反，在图上选择电力点，列表中也会相应

显示，同时可滚动鼠标中键实现视图的缩放，按下鼠标中键并拖动实现视图的平

移。

图 2-2

2）电力线测量数据

电力线测量数据主要包括各电力点的信息及对点的增、删、改，包括 J

桩，Z桩和其他跨越点，如图 2-3 所示。
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图 2-3

添加：点击添加，如图 2-4 所示，选择类型可添加各种类型的电力点；

图 2-4

删除：删除一条或多条数据记录。

复制：选择一电力点数据记录，点击复制，在列表中增加一复制点。

编辑：选择一电力点数据记录，点击编辑，如图 2-5 所示，修改电力点属性

信息。
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图 2-5

编辑 J 桩：点击“编辑 J 桩”，弹出如图 2-6 所示界面，可用于添加删除 J

桩，对所有 J 桩进行编辑，自动排序和计算里程。

图 2-6

添加：用于增加 J桩，点击添加，弹出增加 J桩对话框，输入名称，坐标值，

里程和偏距，点击确认即可。

删除：选择要删除的 J 桩记录，点击删除。

编辑：选择一 J桩记录，点击编辑，修改名称，坐标值，里程或偏距，点击

确认即可。

计算里程：默认当前列表已排好序，顺序就是从上到下，点击计算里程，逐
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个计算出每个 J桩的里程。

自动排序：点击自动排序，弹出如图 2-7 所示对话框，选择起点 J桩，输入

起点里程，点击确定后，自动给所有桩排序并计算所有 J桩里程。

图 2-7

手动排序：选择电力线图中需要自动排序的 J桩，例如：J高家堡 201-J 高

家堡 40变台-J高家堡39左支的正确线路是 J高家堡 201-高家堡 39左支-J高家

堡 40 变台，点击编辑 J 桩，手动移动两个桩号的编号，然后点击计算里程。

自动匹配 J桩：按坐标值自动匹配电力点的起点 J桩和终点 J桩并排序；

指定 J桩：是指人为的指定其他点的起点 J桩和终点 J桩。外业测量数据中，
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每个点已经指定了起点 J 桩和终点 J 桩，如果已经都是正确的话，无需再进行指

定，否则，就要进行更改。

图 2-8

计算里程：根据 J 桩里程计算其他点的里程并排序。

3.2 塔基断面

1） 塔基断面图

距离，高差：当前鼠标位置距离中桩的距离和高差；

视图显示塔基断面图及刻度，可滚动鼠标中键实现视图的缩放，按下鼠标

中键并拖动实现视图的平移。

图 2-9

2） 塔基断面测量数据
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塔基断面测量数据列表，如图 2-10 所示，显示塔基断面点的点名、x、

y、h、代码、距中桩偏距和高差等属性信息，双击断面点数据记录，弹出如图 2-11

所示界面，可编辑断面点的距中桩偏距和高差。

图 2-10

图 2-11

配置

偏距范围：偏距值小于设定值的点，都认为偏距值为零，在导出成果为 ORG

文件时，将点的偏距赋值为零，偏距范围 0-99.999。
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开始点名：转换时，起始点的点名赋值为设置的开始点名，开始点名范围

1-9999。

断面乘系数：用于设置塔基断面导出成果，有效值范围 0.01-1。

成果

选择【成果】—>【导出】，选择导出成果文件夹，确定，根据手簿软件采集

时选择的工程类型，导出道亨或博世格式成果文件。

帮助

选择【帮助】—>【关于】，查看软件版本和授权信息。

3.10 PPK

PPK 测量主要用于静态测量，PPK 技术（动态后处理技术），是利用载波相位

进行事后差分的 GPS 定位技术，其系统也是由基准站和流动站组成。

3.10.1 主界面

【测量】—>【PPK】进入 ppk 界面。

【 】设置：点击设置可以设置 ppk 观测时间。

设置移动站采样选项，点击设置，根据卫星数自定义设置 PPK 观测时间，也

可按默认。
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3.10.2 ppk 操作步骤

（1）基准站和移动站都切换到静态模式，量取基站天线高度，注意观察仪

器卫星灯（蓝色每隔 5s 闪烁 N 次）和数据采集灯（黄色 1s 闪烁一次）是否正常！

（2）新建任务（建议），坐标系统及其参数同 RTK 任务。

（3）按设置的“PPK 观测时间”进行测量，可以手动点击测量，也可勾选

“自动完成测量”。
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3.11 石油物探放样

测地通软件支持石油物探放样功能，可满足石油物探放样需求，其主要是对

在选定的直线上的点进行放样，以方便用户操作。其一般操作步骤为：

（1）通过【项目】界面的导入功能导入物探点数据；

（2）进入【测量】界面的石油物探放样功能，新建一条线；

（3）对该线上需要放样的点进行放样。

3.11.1 石油物探放样主界面介绍

【 】：查找在线上距离当前点最近的下一个桩，当查找到最后一个桩的时

候，该图标不起作用；

【 】：查找在线上距离当前点最近的上一个桩，当查找到第一个桩的时候，

该图标不起作用；

【 】：显示当前待放样桩号；

导航栏中：

【距目标】：当前位置与目标点的平面距离；

【偏移】：当前位置与线的垂直距离；
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【桩差】：当前位置投影在线上后，与当前待放样桩的距离；

其余界面说明参考线放样界面。

3.11.2 放样方法

第一步，需要导入待放样的点。

点击【项目】界面的导入功能，导入需要放样的物探点数据。

第二步，根据导入的点，建立需要放样的线。

进入石油物探放样界面，点击界面上的【 】线库按钮，进入到线库

界面，两点式添加线。然后选择该线进行放样，跳转到放样界面。视图上，在这

条线上的所有点都会显示在这条线上（包括延长线上的点），且都可进行放样。

第三步，放样

点击【 】测量按钮放样这条直线上的桩，也可放样其延长线上的桩。
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当桩差超限时，在点击保存时会提示“桩差超限”。一个点放样完成后，自

动放样上一个桩或下一个桩，在点管理中可查看已放样的点。

在点位属性页下有恢复激发点按钮，点击该按钮，输入参数，后即可计算出

短炮线点名，如下图所示：
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3.11.3 详细介绍

3.11.3.1 输入点名放样

点击待放样点名，弹出输入框如下图所示，输入在该线上的点，点击确认，

则待放样点名显示为输入的点，若输入的点不在线上，则提示点不存在或不在线

上，点击输入框外区域，则取消输入。

3.11.3.2 图选点放样

在已导入数据的视图中，使用箭头 图选一个点，若该点在

线上，则待放样点的点名显示为选中的点，然后可对选中的的点进行放样。

3.11.3.3 设置

【反向放样】：勾选后，当前桩放样完成，待放样桩自动变为该线方向的相

反方向的最近一个桩，即上一个桩。

【保存轨迹】：勾选后，将保存物探放样的轨迹数据，可选择按时间或按距

离。

其余设置参考线放样设置中说明。
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3.11.4 物探导出

在导出模块中，选择导出文件类型为物探导出，然后选择导出路径

后点击“导出”即可。
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四、工具

本章节介绍：

 反算计算

 周长面积

 角度转换

 参数计算

 计算器

 尺子

 电离层预报

 点线距离

 算偏心距

 偏转角

 计算旋转

 算交汇点

 算等分角

 划分线
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4.1 反算计算

点击 ，从点管理中选择起点 A 和终点 B，点击确定，结果显示在表格中。

计算结果显示的字段为：方位角，高度角，平距，斜距，北偏，东偏，高差，点

击确定，即可得出坐标反算结果。

4.2 周长面积

用于计算图形的面积、周长，参与解算的坐标从点管理中通过库选选取 。

周长的单位为米，面积同时使用两种单位（平方米和亩）表示，以方便用户查看。

【确定】计算当前点按顺序围成的图形的面积和周长。

【删除】删除选中的点。

点击【库选】按钮，将点信息加入到点位列表中。

点击【确定】计算当前点按顺序围成的图形的面积和周长。
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4.3 角度转换

角度转换可以进行度分秒，弧度，度三者之间的转换。

在度分秒编辑框中输入数值，点击【确定】按钮可计算出其相应的度和弧度

数值。同理，可将弧度转换为度分秒和度，或将度转换为弧度和度分秒的数值。
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4.4 参数计算

参数类型包括七参数和三参数，以七参数为例

七参数的应用范围较大，一般大于 50 公里。计算时用户需要知道至少提供

三个已知点的地方坐标系和 WGS-84 坐标，即 WGS84 坐标转换到地方坐标系的七

个转换参数，才可以进行参数计算。

1、新建工程，配置坐标参数；

2、输入已知点对，计算七参数

从主界面中进入【工具】-【参数计算】，选择 7 参数，点击左下角 ，添加

已知点对，【GNSS 点】处依次添加 WGS84 经纬度坐标，【已知点】处依次添加平面

坐标。

依次选择 3个同名点对添加到参数计算界面，点击右下角 计算七参数，计

算结果自动弹出，点击右下角确定 ，将七参数应用到当前工程。回到主菜单【项

目】-【坐标系参数】-【基准转换】处可查看七参数，软件默认保护七参数，点

击左下角登录，用户名是：admin，密码是 123456，登录解锁即可查看七参数。

参数计算如下图所示。
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三参数：至少一个已知点，小范围使用，精度由作业范围决定，且随作业距

离增加而降低。

4.5 计算器

用于简单的数学计算。
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4.6 尺子

用于简单的量算。

4.7 电离层预报

可以跟踪近期电离层影响情况。
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太阳风暴随太阳黑子活动周期每 11 年发生一次，电离层暴的出现次数和强

度与太阳黑子数的变化密切相关，当太阳风掠过地球时,会使电磁场发生变化,引

起地磁暴、电离层暴,并影响通讯，特别是短波通讯， GNSS 受影响明显！

4.8 点线距离

从点管理列表中选择 A，B，C点坐标，点击【确定】计算出结果并显示在结

果框中，如图所示，点击【返回】，退出当前界面。

4.9 算偏心距

点击主菜单【工具】→ 【算偏心距】。

原点(A)：通过库选 选择原点 A坐标；平距（AP’）:输入水平距离。

垂直（PP’）:输入垂直距离；方位角（NAP’）：输入方位角度。

点击【确定】会显示一个计算结果界面，输入点名称，点击【确订】，保存

该计算点。
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4.10 偏转角

点击主菜单【工具】→ 【偏转角】，计算偏转角。

通过库选 选择 A，B，C的坐标，点击【确定】计算出结果自动显示在结果

框中，显示的角度格式为度分秒，如图所示，点击【返回】，退出当前界面。
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4.11 计算旋转

点击主菜单【工具】→ 【旋转】。

P点是 AB旋转某角度后的直线上一点，选择 AB点后，默认会计算出 AB 的距

离，并作为 AP 的初始值，AP 的值可以为负，表明 P点在选择后的直线的延长线

上。

通过库选 选择 A，B的坐标；AP(m)：初始值长度；旋转角:表示旋转的角度，

点击【确定】，显示计算结果，输入点名称，点击【确订】，保存该计算点。

4.12 算交汇点

点击主菜单【计算】→【交会点计算】，根据交会条件，有三种计算：

1、已知四点：

通过 从点管理列表中选择需要计算的点坐标，点击【确定】就能计算出直

线 AB 和直线 CD 的交点 P 的坐标。



工具

162

2、2 点+2 边：

A、B 两点通过 从点管理列表中选择需要计算的点坐标，AP、BP 两线用户

自行定义输入，已知 A、B 两点和 P 到这两点的距离 AP、BP,计算 P点坐标。

点击【确定】，显示计算结果，输入名称，点击【确订】，保存该计算点。
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3、2 点+2 角：

已知 A、B两点和三角形 ABP 的内角 PAB、PBA 计算 P点坐标（P 点在 AB 左侧

方向）。

点击【确定】，显示计算结果，输入名称，点击【确订】，保存该计算点。

4.13 土方算量

土方量的计算是建筑工程施工的一个重要步骤。工程施工前的设计阶段必须

对土石方量进行预算,它直接关系到工程的费用概算及方案选优。

在需要计算土方量的区域按要求测碎部点，注意给点做好编号特别是边界

点，便于后期操作。

点击主菜单【工具】→ 【土方算量】

（1）表面加设计高法：

选择文件，在弹出的表面文件界面中，点击“新建”——“库选”，将组成

上表面的点选中后点击【确定】，为上表面文件命名，按提示路径找到刚才所新

建的.hct 表面文件。

在“高程”中输入设计高，“稀疏系数”设为 1.，点击【计算】即可得出

土方量见下图：

Napoleon Matthew
乱码？还是标识符？和前文都不一样
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选择路径，将结果导出。

（2）两期间土方：

选择上、下表面、边界文件，具体操作流程见“表面加设计高”；稀疏系数

设为 1点击计算即可生成报告，报告可导出。
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4.14 算等分角

点击主菜单【工具】→ 【等分角】。

P是 BA 与 BC 的夹角平分线上一点，根据 A、B、C 三点坐标和 P 点到 B点的

平面距离，计算 P 点坐标，如果距离是负值表明 P 点在角平分线的反向延长线上。

点击【确定】，如下显示计算结果，输入点名称，点击【确定】，保存该计算

点，如图 7 所示。

4.15 划分线

点击主菜单【工具】→ 【划分线】。

从点管理列表中选择起点和终点，选择方法、输入步长、第一个点名，点击

【确定】，提示划分成功，划分点击【项目】-【点管理】中查看，如下图。
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4.16 测点平均值

点击主菜单【工具】→ 【测点平均值】。主要作用是对测完的几个点求平均值
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五、快速入门

1、连接仪器

厂商（华测）、设备类型（i80 系类\x10 系类\T8 系类\M6 选择“智能 RTK”，

其他选择“GNSS RTK”）。

连接方式：智能 RTK 可使用 WiFi 和蓝牙，GNSS RTK 选择蓝牙。

连接热点或目标蓝牙：在系统配置好蓝牙（密码 1234）或 WiFi(默认密码

12345678)，设备名称为设备 SN 号（SN号在接收机底部标签上）。

天线类型：选择对应仪器型号。

完成后点击连接按钮。

2、设置基准站或移动站

⑴内置电台 1+N 模式（作业距离短，一般小于 3 公里使用）

连接基准站，进入“配置-工作模式”，选择“默认：自启动基准站-内置电

台”点击“接受”；连接移动站，选择“默认：自启动移动站-华测电台”（此时

基站移动站使用电台信道 7，频率 461.050MHz 通讯）点击“接受”。

⑵外挂电台 1+N 模式

连接基准站，进入“配置-工作模式”，选择“默认：自启动基准站-外挂电

台”点击“接受”，设置外挂电台为信道 7（频率 461.050MHz）；连接移动站，选

择“默认：自启动移动站-华测电台”点击“接受”。

⑶网络 1+N 模式

连接基准站，进入“配置-工作模式”，选择“默认：自启动基准站-内置网

络+外挂电台”点击“接受”（没接外挂电台移动站仅网络可用，接了外挂电台并

设置信道 7，频率 461.050MHz，移动站网络与电台都可用）；连接移动站，选择

“默认：自启动移动站-Apis 网络”点击“接受”，在弹出的输入基站 SN 号中输

入基准站 SN 号（SN 号在接收机底部标签上）。

⑷CORS 模式

连接移动站，通过华测云服务器下载当地 CORS 配置或新建一个 CORS 配置，

新建方法：进入配置-工作模式-新建-是否设置 RTK 选择“是”-工作方式（自

启动移动站）—数据接收方式（手机卡在接收机中选择网络，手机卡在手簿中选

择手簿网络）-通讯协议（CORS）-Ip 地址（CORS 的 IP）-端口(CORS 端口)-APN

（普通 CORS 设置 3GNET 或 CMNET,内网 CORS 设置 CORS 中心给的 APN，电信手机
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卡需要填入拨号用户名及密码，移动联通用户不用）-源列表（CORS 中心给）-

用户名及密码正常填入-其他项目使用默认，点击确定后输入名称完成。再选择

新建的模式点击“接受”。

注意：新建 CORS 工作模式时，如果 CORS 中心没播发转换参数，1021-1027

的开关不要打开，打开之后在测量的过程中就会提示“没有基站转换参数”。

3、新建工程

无论何种作业模式下工作，都必须首先新建一个工程对数据进行管理。进入

项目-工程管理，点击新建。

输入工程名称、选择或新建坐标系、新建代码集或选择默认代码。

完成坐标系和代码集的选择或新建之后，点击确定，即完成了工程的新建。

4、点校正与基站平移

点校正：

第一次到一个测区，想要测量的点与已知点坐标相匹配，需要做点校正。

⑴输入已知点坐标：项目-点管理-添加。

⑵实地测量控制点（如果已知控制点经纬度坐标，在“项目-点管理-添加”

中输入经纬度坐标）。

注：⑴⑵顺序可颠倒。

⑶在“项目-坐标系参数”中选择好坐标系，输入正确的中央子午线（如果

有投影高输入投影高）。

⑷进入“测量-点校正-添加”，GNSS 点选择测量的坐标（或输入的经纬度），

已知点选择输入的平面坐标（NEH）。如果已知点平面和高程都用，在方法中选择

“水平+垂直校正”，如果仅用平面坐标，选择“水平校正”，如果仅用高程坐标，

选择“垂直校正”，以此选择完所有的控制点。

⑸ 在“测量-点校正”界面点击“计算”，如果残差较小，说明校正合格，

点击“应用”，在弹出的提示中选择“是”。

注：①已知点最好要分布在整个作业区域的边缘，例如，如果用四个点做点

校正的话，那么测量作业的区域最好在这四个点连成的四边形内部。

②一定要避免高程控制点的线形分布，例如，如果用三个高程点进行点校正，

这三个点组成的三角形要尽量接近正三角形，如果是四个点，就要尽量接近正方

形，一定要避免所有的已知点的分布接近一条直线，这样会严重的影响测量的精

度的。
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基站平移：

基站平移是在同一个测区，基站重新开关机（使用自启动基准站，如果是已

知点启用基站则不需要做重设当地坐标）后不用再次做点校正并且能使用之前点

校正的参数。

方法：移动站固定后找一个已知点（可以是测量点）测量，测量完成后发现

和已知坐标不一样，这时候进入“测量-基站平移”，GNSS 点选择刚测的点，已知

点中选择这个点的已知坐标，然后点击“确定”，在弹出的提示中选择“是”。

5、点测量

进入“测量-点测量（或图形作业，点测量与图形作业最大的区别是是否可

以图形，详细操作见所在页面帮助）”，单击右下角“测量”按钮完成目标点的测

量及成果保存。

6、点放样

进入“测量-点放样”，在点库中增加待放样点（待放样点较多可导入），然

后按照箭头提示来找到目标点。

7、数据导出

进入“项目-导出”，选择需要导出的点类型，可选“测量点、输入点、基站

点”，时间选择后导出选择的时间段内的点；选择导出点类型，平面（NEH 形式）

或经纬度（可选择经纬度格式），选择导出的数据类型并输入导出坐标文件的名

称，选择导出的目录，选择导出即可。

8、数据导入

首先在电脑上制作数据文件，点名、代码、坐标的排列方式按照“项目-导

入-文件类型”中的任意一种排列，格式建议为.txt 或.csv（CSV 要导入时选择

逗号分隔）。在软件中找到选择格式，选中要导入的文件，点击“导入”完成。
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